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PODATKI ZA NAROCILO TRIFAZNIH
ASINHRONSKIH ELEKTROMOTORJEV

Normalne izvedbe

Enohitrostne elektromotorje z nogami, z normalno lego prikljuéne omarice,
zobliko IMB3 (IMB6, IMB7,IMB 8, IMV5, IMV 6) in brez zaSCite, ki
po obratovalnih podatkih in dimenzijah ustrezajo podatkom iz obratovalnih
tabel in merskih skic tega kataloga, smatramo za elektromotorje nor-
malne izvedbe. Pri narofanju elektromotorjev normalne izvedbe je
potrebno navesti tip elektromotorja in obliko (na primer T112M 2, IM B 3).
\fse ostale izvedbe elektromotorjev smatramo za posebne izvedbe.

Posebne izvedbe
Pri narofanju elektromotorjev posebne izvedbe je potrebno, poleg
podatkov za elektromotorje normalne izvedbe, podati Se vse posebnosti.

Obicajne posebnosti elektromotorjev so lahko:

. prirobne in prigradne oblike

. oblika IM B 9 (brez leZajnega §€ita in leZaja na strani D)

. nestandardna prirobnica

. nestandardna obratovalna napetost in vrsta zagona (direkten zagon ali
zagon zvezda-trikot)

5. nestandardna frekvenca

B. izolacija vi§jega razreda

7. kongina gredi samo na strani N
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. kontina gredi na strani D in N
. nestandardna koncina gredi
10. nestandardna lega prikljutne omarice
11. prigraditev stikala
12. stopnje vibracij R
13. spremenjena stopnja mehanske zascite |P
14. brez prikljuéne omarice

Pri narodilu elektromotorjev s prirobnicami je potrebno podati sledede:

a) pri prirobnih in prigradnih elektromotorjih: tip elektromotorja, obliko in
velikost prirobnice (na primer: T 132 54, IM B 5 FF 265, 3T 80 A4/2,
IMB 14 FT 130)

b) pri prirobnih in prigradnih elektromotorjih z nogami: tip elektro-
motorja, obliko in velikost prirobnice (na primer: T 90 L 8/4,
IM B 34 FT 130).

Po posebnem dogovoru dobavljamo sledece elektromotorije:

. neventilirane

. za obratovanje v spremenjenih klimatskih razmerah (tropska izvedba)
. Za pogon ventilatorjev v suSilnicah lesa in opeke

. za intermitirani pogon

. za posebne pogoje zagona (pogosti ali dolgotrajni zagoni)

vgradne

. Za spremenjeno moé

. s povetano tofnostjo (katalog, stran 10)

. z vedjimi konstrukcijskimi spremembami

. Z vgrajenimi elementi za popolno termi¢no zasgito (katalog, stran 9)
. s tujim hlajenjem (konstantno hlajenije)
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PODACI ZA NARUDZBU TROFAZNIH
ASINHRONIH ELEKTROMOTORA

Normalne izvedbe

Jednobrzinske elektromotore sa noZicama, sa normalnim poloZajem
prikljune kutije, oblika IMB3 (IMB6,IMB7,IMB 8, IMV5, IMVE)i
bez zaditite koji prema tehnitkim podacima i dimenzijama odgovaraju
podacima iz tabela i mjernih skica iz tog kataloga, smatramo elektromo-
torima normalne izvedbe. Kod naru€ivanja elektromotora normalne
izvedbe potrebno je navesti tip i oblik elektromotora (npr.. T 112 M 2,
IM B 3). Sve ostale izvedbe elektromotora smatramo posebnima.

Posebne izvedbe

Kod naruéivanja elektromotora posebne izvedbe potrebno je, pored
podataka koji se traZe za elektromotore normalne izvedbe, navesti jos i sve
Josebnosti.

Uobitajene posebnosti elektromotora mogu biti:

. oblici s prirubnicama i prigradni oblici

. oblik IM B 9 (bez leZajnog §Ctita i leZaja na strani D)

. nestandardna prirubnica

. nestandardan pogonski napon i vrsta zaleta (direktno ukljuSivanje ili
zvijezda-trokut)

5. nestandardna frekvencija

6. izolacija viseg razreda
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. kraj osovine samo na strani N
. kraj osovine nastrani D i N
9. nestandardni kraj osovine
10. nestandardni poloZaj prikljuéne kutije
11. ugradena sklopka
12. stupanj vibracija R
13. promijenjeni stupan] mehanicke za&Etite IP
14. bez prikljuéne kutije

Kod naruéivanja elektromotora s prirubnicama, potrebno je navesti slijedece:

a) za elektromotore s prirubnicom i prigradne elektromotore: tip elektro-
motora, oblik i veliginu prirubnice (npr.: T 132 S4, IM B 5 FF 265,
3T 80 A4/2, IMB 14 FT 130)

b) za elektromotore s prirubnicom i za prigradne elektromotore s
noZicama: tip elektromotora, oblik, veliinu prirubnice (na primjer: T 90
L 8/4, IM B 34 FT 130).

Prema posebnom dogovoru isporutujemo slijedece elekiromotore:

1. neventilirane

2. za pogon u posebnim klimatskim prilikama (tropska izvedba)

3. za pogon ventilatora u suSionicama drveta i opeke

4. zaintermitirani pogon

5. za posebne uvjete zaleta (uCestala uklapanja ili dugotrajni zaleti)

6. zaugradnju

7. za promijenljivu snagu

8. s povetanom to&noScu (katalog, strana 10)

9. s vecim konstrukcijskim promijenama
10. s ugradenim elementima za potpunu termiéku zadtitu (katalog, strana 9)
11. sa vanjskim hladenjem (konstantno hladenje neovisno o okretajima

elektromotora)



PODATKI ZA NAROGILO ENOFAZNIH
ASINHRONSKIH ELEKTROMOTORJEV

Normalne izvedbe

Elektromotorje oblike IMB 3 (IMB 6, IMB7,IMB 8, IMV 5, IMV 6), ki po
obratovalnih podatkih in dimenzijah ustrezajo podatkom iz pogonskih
tabel in mernih skic tega kataloga, smatramo za elektromotorje normalne
izvedbe. Pri naro€anju enofaznih elektromotorjev normaine izvedbe je
treba navesti tip elektromotorja in obliko (na primer; 3EK 80 A 2, IM B 3;
3ESK80A2,IMB3; ESK90S 2, IMB 6; EKSK112M 4, IM B 3).

Vse ostale izvedbe elektromotorjev smatramo za posebne izvedbe.

Posebne izvedbe

Pri naroGanju enofaznih elektromotorjev posebne izvedbe je potrebno
poleg podatkov za elektromotorje normalne izvedbe podati $e vse poseb-
nosti.

bi¢ajne posebnosti enofaznih elektromotorjev so lahko;
prirabne in prigradne oblike

oblika IM B9

nestandardna prirobnica

nestandardna obratovalna napetost

nestandardna frekvenca

izolacija vi§jega razreda

kon€ina gredi na strani N - pri tipih ESK (T) 90 in EKSK (T) 112 do
@=25 mm

8. kongina gredinastraniDin N

9. nestandardna kongina gredi

10. nestandardna lega prikljuéne omarice

11. prigraditev stikala

12. spremenjena stopnja mehanske zastite P

13. termitna za3€itna stikala

14. brez prikljutne omarice
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Po posebnem dogovoru dobavljamo tudi:

neventilirane elektromotorje

elektromotorje, ki obratujejo v spremenjenih klimatskih pogojih
elektromotorje s pove€anim zagonskim momentom

vgradne elekiromotorje

elektromotorje s termi€nimi za§¢itnimi stikali z avtomatskim ponovnim
vklopom

elektromotorje z manj3im Stevilom vrtljajev (n. pr.: 6-polini)
elektromotorje z vegjimi konstrukcijskimi spremembami
elektromotorje s spremenjeno nazivno motjo
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PODACI ZA NARUDZBU JEDNOFAZNIH
ASINHRONIH ELEKTROMOTORA

Normalne izvedbe

Elektromotore oblika IMB 3 (IMB 6, IMB7,IMB 8, IMV5, IMV 6), koji
prema pogonskim podacima i dimenzijama odgovaraju podacima iz tabela
i mjernih skica iz ovog kataloga, smatramo elektromotorima normalne
izvedbe. Kod naruCivanja jednofaznih elektromotora normalne izvedbe
treba navesti tip i oblik elektromotora (npr.: 3EK 80 A 2, IM B 3; 3 ESK 80
A2, IMB3; ESK90S 2, IMB 6; EKSK 112 M 4, IM B 3). Sve ostale
izvedbe elektromotora smatramo posebnima.

Posebne izvedbe
Kod narucivanja jednofaznih motora posebne izvedbe, potrebno je pored
podataka za elektromotore normalne izvedbe, navesti jo i sve posebnosti.

Uobitajene posebnosti jednofaznih elektromotora mogu hiti:
oblik s prirubnicom i ugradni oblik

oblik IM B9

nestandardna prirubnica

nestandardni pogonski napon

nestandardna frekvencija

izolacija visjeg razreda

kraj osovine na strani N - kod tipova ESK (T) 90 i EKSK (T) 112 do
F=25mm

8. krajosovinanastraniDi N

9. nestandardni kraj osovine

10. nestandardni peloZaj prikljuéne kutije

11. ugradena sklopka

12. promijenjeni stupanj mehanitke zastite IP

13. ugradena termicka zastitna sklopka

14, bez prikljuéne kutije

Nk wmn

Prema posebnom dogovoru isporugujeme takoder:

neventilirane elektromotore

elektromotore za pogon u posebnim klimatskim prilikama
elektromotore s pove¢anim zaletnim momentom vrtnje

ugradne elektromotore

elektromotore s termitkim zaStitnim sklopkama s automatskim
ponovnim uklapanjem

elektromotore s manjom brzinom vrtnje (na primjer: 6-polni)
elektromotore s ve€im konstrukcijskim promijenama

elektromotore s promijenjenom nazivnom snagom
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TRIFAZNI ASINHRONSKI ELEKTROMOTORJI
ZAPRTE IZVEDBE S KRATKOSTICNO KLETKO

Osnovna oblikaIMB 3

3T80IMB3 2TT1IMB3

Splosno

Katalog vsebuje podatke trifaznih elektromotorjev vrste T, 2T in 3T s
kratkostiéno kletko, za&&itne stopnje IP 54, za obmogje moti od 0,06 do
7,5 kW (11kW). Elektromotorji so grajeni v skladu s predpisi mednarodne
glektrotehnicne komisije IEC. Elektromotoriji ustrezajo standardom IEC
34, IEC 72, IEC 85 in DIN VDE 0530 T1.

Uporaba
Elektromotorji so primerni za najsirso uporaba v industriji, obrti in kmetijstvu.

Mehanska izvedba

Zastitna stopnja in nain hlajenja

Elektromotorji so grajeni za za3Gitno stopnjo IP 54 po IEC 34-5. Zastita IP
54 prepreéuje dotik delov pod napetostjo ter dotik notranjih rotirajoih
delov. Elektromotor je grajen tako, da ne dopu&€a vdora Skodljivega prahu
in vode tudi pri $kropljenju vode z vseh strani. Pri postavitvi elektromotorja
na prostem, in to predvsem v vertikalnem poloZaju, priporotamo dodatni
pokrov, ki 3¢iti elektromotor proti vdoru vode vzdolZ gredi elektromotoria.
Normalni elektromotorji so grajeni brez lukenj za odtok kondengne vode. V
primerih, Kjer je zaradi klimatskih vplivov na elektromotor moZno, da
nastopi kondenzat, je treba luknje za odtok kondenne vode pri naroZanju
posebej zahtevati. Hlajenje je izvedeno z zunanjim ventilatorjem na gredi
glektromotorja in z notranjim, ki vrtingi zrak s pomogijo krilc na rotorju
elektromotorja (IEC 34-6).

Oblike

Oznake oblik elektromotorjev so definirane s kraticami po 1EC 34-7.
Osnovne oblike so: IMB 3, IM B 5in IM B 14. 1z teh oblik je moZno izvesti
vse oblike, prikazane v tabeli. |z elektromotorja oblike IM B 3 je moino s
premontaZo (razen 3T 80) izvesti elektromotor oblike IMB 5 ali IM B 14.V
tem primeru je potrebno elektromotorju odviti noge in zamenjati leZajni 8¢it
oblike IM B 3 s &titom oblike IM B 5 ali IM B 14 ter skrajSati spojne vijake.
Elektromotorjem serije 2T je potrebno tudi zatesniti navojne izvrtine za
pritrditev nog.

Prirobne in prigradne oblike

3T80IMB 14 FT 100 2T7T1IMB5FF130

TROFAZNI ASINHRONI KAVEZNI
ELEKTROMOTORI ZATVORENE IZVEDBE

Osnovni oblikIMB 3

T100IMB3

Opéenito

Katalog sadri podatke trofaznih kaveznih elektromotora T, 2T i 3T meha-
nicke zatite |P 54, za podrugje snage od 0,06 do 7,5 kW (11 kW).
Elektromotori su izradeni u skladu s propisima medunarodne elek-
trotehniéke komisije IEC. Elektromotori odgovaraju standardima IEC 34,
IEC 72, IEC 85i DIN VDE 0530 T1.

Upotreba
Elektromotori su prikladni za naj§iru upotrebu u industriji, zanatstvu i
poljodjelstvu.

Mehanicka izvedba

Stupanj mehanitke zastite i nagin hladenja

lzvedba elektromotora odgovara stupnju mehanitke zastite 1P 54 prema
|EC 34 5. Zatita IP 54 onemogutava namjeran dodir dijelova pod
naponom kao i unutrasnjih rotirajucih dijelova. Elektromotor je graden tako
da je unutradnjost motora zatitena od prodiranja Stetne prasine i prskanja
vode iz svih pravaca. Kod montaZe elektromotora na otvorenom prostoru,
narotito u vertikalnom poloZaju, preporugujemo poseban Stit koji ée Stititi
elektromotor od prodora vode uzduz osovine elektromotora. Normalni
elektromotori izraduju se bez rupa za odvod kondenzata. U sluGajevima,
gdje se zbog klimatskih prilika moZe pojaviti kondenzat, potrebno je kod
narudzbe posebno zahtijevati izradu rupa za odvod kondenzata. Hiadenje je
izvedeno vanjskim ventilatorom na osovini motora i s unutradnjim koji
mijesa zrak pomodu lopatica na rotoru elektromotora (IEC 34 6).

Obliei

Oznake oblika elektromotora su definirane kraticama prema IEC 34 7. Osnovni
oblicisu: IMB3,IM B5iIMB 14. Iz ovih oblika moguce je izvesti sve u tabeli
prikazane oblike. |z elektromotora oblika IM B 3, moguce je premontazom
(osim motora 3T 80) izvesti elektromotor oblika IM B 5 ili IM B 14. U tom
slutaju potrebno je elektromotoru odviti noge i zamijeniti leZajni $tit oblika IM
B 3 s leZajnim $titom oblika IM B 5 ili IM B 14, te skratiti spojne vijke.
Elektromotorima iz serije 2T treba takoder zabriviti rupe za privricenje nogu.

Oblici sa prirubnicom i prigradni oblici

T100IMB 5 FF 215

T100IMB14FT130



Dblike elektromotorjev T, 2T, 3T
Elektromotorji z nogami

Oblici elektromotora T, 2T, 3T
Elektromotori s nogama
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Prigradni in prirobni elektromotorji Elektromotori sa prirubnicom i prigradni elektromotori
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Elektromotorji z nogami in prirobnico
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IMB34 IM B 35
Dstale oblike elektromotorjev so podane v IEC 34-7.

Standardne konstrukcijske izvedbe trifaznih asinhronskih elekiromo-
torjev zaprte izvedbe s kratkosticno kletko:

velikosti 2T 56-71, 3T 80

Ohisje statorjev in noge so profilne izvedbe iz aluminijeve litine. LeZajni
§¢iti in omarica (pri 3T 80 tudi ohi$je) so izdelani iz aluminijeve litine po
postopku tlagnega litja. LeZajni 3&iti in statorska ohija so izvedeni s
hladilnimi rebri in nastavki, skozi katera se s spojnimi vijaki privijejo stator
in leZajna &¢ita. Nogi nalegata na nastavka in sta pritrjeni z noZnimi vijaki na
stator (pri 3T 80 so noge ulite skupaj z ohiSjem). Lezajni &Citi so pri
velikosti 80 v pestu na DS ojateni z obroi iz sintra. Prirobni $&iti (IM B 5)
so okrogle oblike.

Na gred je natisnjen polipropilenski ventilator, ki deluje neodvisno od
smeri vrtenja. Sitnik ventilatorja je pritrjen na leZajni $&it, Oba sta obliko-
vana tako, da usmerjata zadosten pretok hladilnega zraka po povrSini
elektromotorja.

velikosti T 90-132

Onisja statorjev, lezajni §€iti, noge, ventilatorji (samo T112in T132) in ven-
tilatorske kape so izdelani iz kvalitetne aluminijeve litine po postopku
tlaénega litja. LeZajni SCiti in statorska ohiSja so izvedeni s hladilnimi
rebri. Na statorju in leZajnih 8&itih so §tiri ojadena rebra, skozi katera se s
spojnimi vijaki privijejo stator in leZajna 3€ita. Nogi nalegata na ojatena
rebra in sta pritrjeni z noZnimi vijaki na stator. LeZajni §€iti s0 v pestu
ojaeni z obrogi iz sintra. Noge so konstruirane tako, da so na notraniji in
zunanji strani ojatene z rebri. Ventilator na gredi elektromotorja omogota
zadosten pretok zraka in deluje neodvisno od smeri vrienja. Ventilatorska
kapa je pritrjena na leZajni 5€it na strani N in je oblikovana tako, da usmerja
hladilni zrak po povr3ini elektromotorja. Prirobni in prigradni §¢iti so izde-
lani iz sive litine,

| _lJ,:,_
IMB 34 IMB 35
Ostali oblici elektromotora su dati u JEC 34 7.

Standardne konstrukeijske izvedbe trofaznih asinhronih kaveznih elek-
tromotora, zatvorene izvedbe:

veligine 2T 56-71, 3T 80

Kugiste statora i noge su izradeni iz profila od Al-legure. LeZajni Stitovi i
kutija (kod 3T 80 i ku€iste) su izradeni od kvalitetne Al-legure postupkom
tlaénog lijeva. LezZajni Stitovi i statorska kucista su izradeni s rashladnim
rebrima i nastavcima, kroz koja se pomocu spojnih vijaka medusobno
pricvrste stator i lezajni Stitovi. Noge nalijeZu na nastavke i priévricene su
noZnim vijcima na stator (kot 3T 80 noge su na ku€istu). Glavina lezajnih
&titova, kod veli€ina 80, je ojatana prstenom od sintera DS. Prirubni
Stitovi (IM B 5) su okruglog oblika.

Polipropilenski ventilator koji je priévricen na osovinu, djeluje neavisno o
smijeru vrtnje. Stitnik ventilatora je priévricen na lezajni §tit, a oba su
oblikovana tako da usmjeravaju dovoljno koli€inu rashladnog zraka uzduz
povrsine elektromotora.

velicine T 90-132

Ku€iste statora, leZajni Stitovi, noge, ventilatori (samo T112i T132) i ven-
tilatorske kape izradeni su od kvalitetne Al-legure postupkom tlaénog
livenja. LeZajni Stitovi i statorska kucista izradeni su s rashladnim rebrima.
Na statoru i leZajnim Stitovima nalaze se Cetiri ojatana rebra, kroz koja se
pomocu spojnih vijaka medusobno priévrste stator i leZajni Stitovi. Noge
nalijezu na ojatana rebra te su priévriCene na stator noZnim vijcima.
Glavina lezajnih Stitova je ojatana prstenom od sintera. Noge su konstru-
irane tako, da su ojatane rebrima sa vanjske i unutrasnje strane. Ventilator
na osovini omogucava dovoljan protok zraka i djeluje nezavisno od smijera
vrinje. Ventilatorska kapa je priévricena na strani lezajnog 3tita N, te je
oblikovana tako da usmjerava rashladni zrak uzduZ povrsine elektromo-
tora. Prirubni i prigradni Stitovi su izradeni od sivog liva.



Konstrukcijska izvedba

Konstrukcijska izvedba

1 Stator 22 Tesnilka podnoZja omarice 1 Stator 22 Brtvilo podnoZja kutije
2 Onhisje statorja odlito 23 Vijak podnoZja omarice 2 Kuciste statora odliveno 23 Vijak podnoija kutije
3 Ohisje statorja - stiskan profil 24 Vzmetna podlozka 3 Kuciste statora - predani profil 24 Elastiéna podlo3ka
4 Rator 25 Podnoina plodta 4 Rotor 25 Plota podnoZja
5 LeZajni 56it, D 26 Vijak za ozemljitev 5 LeZajni &tit, D 26 Vijak za uzemljenje
6 LeZajni §Cit, N 27 Podloika 6 LeZajni &tit, N 27 Podlogka
7 Krogliéni leZaj, D 28 Vijak omarice 7 Kugligni leZaj, D 28 Vijak kutije
8 Krogliénilezaj, N 29 Pikljuéna plosta 8 Kugliéni lezaj, N 29 Prikljuéna ploga
9 KroZniéasta vzmet 30 Vijak prikljuéne ploice 9 Elasticni prsten 30 Vijak prikljuéne ploge
10 Spojni vijak 3 Vijak za elektriéni spoj s 10 Spojni vijak 31 Vijak za elektricni spoj s odgovarajucim
11 Matica spojnega vijaka pripadajogimi maticami, podlozkami 11 Matica spojnog vijka maticama, podlo3kama i spojkom
12 Ventilacijski del in spojka 12 Ventilacijski dio 32 Poklopac kutije
13 Ventilator 32 Pokrov omarice 13 Ventilator 33 Brivilo poklopca kutije
15 Toleranéni obroé 33 Tesnilka pokrova omarice 15 Tolerancijski prsten 34 Vijak poklopca
16 Ventilatorska kapa 34 Vijak pokrova 16 Ventilatorska kapa 35 Uvodnica
17 Vijak 35 Uvodnica 17 Vijak 36 Brivilo uvodnice
18 Noga 36 Tesnilka uvodnice 18 Noga 37 Tablica s nazivnim podacima
19 Vijak noge 37 Tablica z nazivnimi podatki 19 Vijak noge D Pogonska strana motora
20 Moznik D Pogonska stran motorja 20 Utorni Klin N Strana, suprotna pogonski
21 Prikljuéna omarica N Stran, nasprotna pogonski 21 Prikljuéna kutija

Konstrukcijska izvedba T100IMB 3, 3T80IMB3in2T71IMB3 Konstrukcijska izvedba T100IM B 3,3T80IMB3i2T71IMB3
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Tipska oznacha

Kljué tipske oznake

lz(}')TE |100lLA‘4‘ IMBG’
oblika po IEC
Stevilo polov
stator

velikost po IEC
dopolnilne oznake izvedbe

osnovna izvedba

Osnovna izvedba s érko T pomeni trifazni elektromotor, 2T pomeni drugo
generacijo, 3T pomeni tretjo generacijo trifaznega elektromotorja.
Dopolnilne oznake izvedbe so:

A - avtomatska termiéna zaS€ita (bimetal)

B - elektromotor z varnostno zavoro

C - povisana moé

E - elektronska termina za3¢ita (termistor)

G - elektromotor za gorilec

M - povisan vrtilni moment

N - neventiliran elektromotor

0 - elektromotor odprte izvedbe

V - vgradni elektromotor

MoZne so tudi kombinacije gornjih izvedb. Oznaka velikosti po IEC pove
visino gredi elektromotorja. Crke S, M in L oznacujejo dolZino ohigja, rke
Ain B oznatujejo dolZino statorskih paketov v enakem ohigju. V oznaki za
obliko elektromotorja po IEC je potrebno navesti eno izmed oblik, ki so
prikazane na str. 4 (ali ostale po IEC 34-7).

Kontine gredi, rotorji

Normalne izvedbe elekiromotorjev so grajene z eno cilindritno kongino
gredi po DIN 748 T 3. Rotorji so dinamiéno balansirani z moznikom,
zaradi tega se morajo prigradni elementi - jermenice in podobno - balan-
sirati na gladkem trnu. Pri izvedbi elektromotorja s konéino gredi na strani
N je potrebno paziti, da prigrajena jermenica ne ovira normalnega dotoka
hladilnega zraka,

Opletanje, centricnost in pravokotnost

Pri standardni izvedbi so: opletanje kon€ine gredi, centricnost in pra-
vokotnost koncine gredi nasproti prirobnici v dopustnih mejah po |EC 72
(DIN 42955).

Vieiajenje

Elektromotorji so vieZajeni na obeh straneh s kvalitetnimi in izdatno dimen-
zioniranimi krogliénimi leZaji. LeZaji so dvostranske zaprte izvedbe.
Dodatno jih ne maZemo. Grajeni so za temperaturno obmotje od -30°C do
120°C. V aksialni smeri so prednapeti s kroZniastimi vzmetmi. KroZnitasti
vzmeti sta v trifaznih in enofaznih elektromotorjih Tin EK velikosti 90-132
name$teni na strani N. Pri 2(3)T, 2(3)EK ter pri enofaznih elektromotorjih
Z zagonskim kondenzatorjem in centrifugalnim stikalom na strani D.
Minimalna zratna reza med gredjo in skozno izvrtino leZajnega $cita
prepretuje vdor vode in prahu v leZajni prostor,

Vlezajenje - Lezaji
T izvedba

2(3)T izvedba

Lezaji prenaSajo tudi aksialne sile, ki nastopajo pri normalnem obratovanju
elektromotorja v vodoravni in predvsem v navpicni legi elektromotoria.
TeZa rotorja in jermenice v navpicni legi leZi znatno pod mejo dopustne
aksialne obremenitve leZaja. V primerih, kjer nastopajo zaradi posebnih
zahtev prigradnje oziroma natina uporabe vedje aksialne ocbremenitve, je
potreben posvet s strokovnjaki podjetja.

Oznaka tipa
Kljué oznake tipa

lodyr| [1o0[ a4 ] mas |
oblik po IEC
broj polova
stator
veliina po IEC
dopunske oznake izvedbe

osnovna izvedba

Osnovna oznaka sa slovom T znadi trofazni elektromotor 2T znaCi drugu
generaciju, 3T znaZi treu generaciju trofaznog elektromotora. Dopunske
oznake izvedbe su:

A - automatska termicka zaStita (bimetal)

B - elektromotor sa sigurnosnom ko&nicom

G - povecana snaga

E - elektronska termicka zaStita (termistor)

G - elektromotor za gorionik

M - povedani moment vrtnje

N - neventilirani elektromotor

0 - elektromotor otvorene izvedbe

V - ugradni elektromotor

Moguce su takoder kombinacije gornjih izvedbi. Oznaka veli€ine po 1EC
nam kaZe visinu osovine elektromotora. Slova S, M i L oznaGavaju duZinu
kuGista, a slova A i B oznagavaju duZinu statorskih paketa u istom kucistu,
U oznaci za oblik elektromotora po IEC, potrebno je navesti jedan od oblika
koji su prikazani na stranici 4 (ili ostale po IEC 34 7).

Krajevi osovine, rotori

Normalne izvedbe elektromotora su gradene sa jedno cilindriénim krajem
osovine po DIN 748 T 3. Rotori su dinamiéki balansirani s klinom, zbog toga
moraju prigradni elementi-remenica i sliéno - biti balansirani na glatkom
trnu. Kod izvedbe elektromotora s krajem osovine na strani N, potrebno je
pripaziti da prigradena remenica ne ometa dotok zraka za hladenje.

Koncentricna vrinja, centriénost i okomitost

Kod standardne izvedbe su: koncentri¢na vrtnja (udar), centrinost i
okomitost krajeva osovine prema prirubnici u dozvoljenim granicama
odstupanja po IEC 72 (DIN 42955).

Lezaji

U elektromotore su ugradeni, na obje strane, kvalitetni i izdasno dimen-
zionirani kugliéni leZaji. LeZaji su objestrano zatvorene izvedbe. Dodatno
podmazivanje nije potrebno. Gradeni su za podrucje temperature od -30°C
do 120°C. U aksijalnom smijeru su prenapregnuti elastiénim prstenovima.
Elastiéni prstenovi su u trofaznim i jednofaznim elektromotorima T i EK
veli¢ine 90 - 132 namijesteni na strani N, a kod velitine 2(3)Ti 2(3)EK i kod
jednofaznin elektromotora s pogonskim kondenzatorom i centrifugalnom
sklopkom na strani D. Minimalni zraéni raspor izmedu osovine i provrtine
u lezajnom Stitu spreava prodor vode i pragine u prostor leZaja.

Tabela leZajev - Tabela leZaja

Velikost motorja Kroglicni leZaj
po |[EC stran Din N Dimenzije (mm)
Veligina motora Krugli¢ni leZaj
po IEC stranaDiN
56 6001 2Z 12x28x8
63 6201 2Z 12x32x10
71 6202 2Z 15x35x11
80 6204 2Z 20x47x14
90 6205 2Z 25x52x15
100 6206 22 30x62x16
112 6206 2Z 30x62x16
132 6308 2Z 40x90x23

LeZaji prenose takoder aksijalne sile, koje nastaju kod normalnog rada
elektromotora u horizontalnom, a naroéito u vertikalnom poloZaju. Tezina
rotora i remenice u vertikalnom poloZaju nalazi se znatno ispod dopustene
granice aksijalnog opterecenja leZaja. U slu¢ajevima, kada nastupaju zbog
posebnih zahtjeva prigradnje, odnosno nadina upotrebe, vefa aksijalna
opterecenia, potrebno je posavjetovati se sa stru€njacima poduzeca.



Prikljuéna omarica

Na elektromotorjih velikosti 90-132 je prikljuéna omarica privita na nas-
tavek, ki je izveden na sredini statorskega ohiSja in je nameS&en na desni
strani, ¢e gledamo s pogonske strani elektromotorja. Pri velikosti 90 in 112
se lanko na zahtevo prestavi tudi na zgornjo stran elektromotorja, pri vseh
ostalih pa samo na levo stran. Pri velikostih 56-80 je prikljuéna omarica
privita na ohidje statorja na D strani. Name3&ena je na zgornji strani elek-
tromotorja. V prikljuéni omarici je poleg prikljune plodée tudi oznagen
vijak za ozemljitev. Omarico je mogoce zavrteti za 90°, 180° in 270°,
Omarica je izvedena v zaSCitni stopnji IP 55 po |EC 34-5. Konstruirana je
tako, da je moZen neoviran dostop do sponk in ozemljitvenega vijaka, ko
snamemao pokrov.

Prikljutna omarica
Prikljuéna kutija

Prikljuéna kutija

Na elektromotorima veli€ine 90-132, je prikljugna kutija priévrséena na
nastavak, koji je izveden u sredini statorskog kucista, te je smjesten na
desnoj strani, gledano sa pogonske strane elektromotora. Kod veliéine 90
i 112, moZe se na zahtjev premjestiti i na gornju stranu elektromotora, a
kod svih ostalih na lijevu stranu.

Kod veliCine 56-80, prikljuéna kutija je priévr§éena na kuGiste statora na
strani D, smje3tena je na gornjoj strani elektromotora. U prikljuénoj kutiji
nalazi se pored prikljuéne ploge takoder oznaten vijak za uzemljenje.
Prikljuénu kutiju je moguée premjestiti za 90°, 180° i 270°. Kutija je
izradena sa zaStitnim stupnjem IP 55 po IEC 34-5. Konstruirana je tako, da
je nakon skidanja poklopca, mogué nesmetan pristup do stezaljki i vijka za
uzemljenje.

Tabela uvodnic
Tabela uvodnica

T90

Povriinska zasiita

Elektromotorji so normalno obarvani s sivim zas&itnim lakom po RAL
7030. Obdelane povrSine so zas€itene proti koroziji. Tulci iz umetne mase
§citijo konce gredi in moznike pred mehanskimi podkodbami in korozijo.

Prigradnja stikal

Na vse tipe elektromotorjev se lahko prigradi omarica z vgrajenim stikalom
(tabela) na mestu normalne priklju€ne omarice. lzdelana je iz aluminijeve
litine po postopku tlacnega litja.

Stikalo je na zgornji strani omarice. Normalno je uvodnica name&ena pri
velikosti 56-90 proti N strani, pri velikosti 100, 112 in 132 pa na spodnji
strani omarice. Omarico je mogode zavrteti tudi v poloZaje obrnjene za 90°,
180°in 270°.

Elektromotor s prigrajenim stikalom.
Elektromotor s prigradenom sklopkom.

T112IMB3

2TT1IMB3

3T80IMB3

Velikost ) , Dovaljeni ]
motorja Kabelska Stevilo - Broj zunaniji premer
po IEC uvodnica kabla (mm)

Veligina Kabelska | uvodnic | Cepov Dozvoljeni
motora uvodnica , 5 vanjski promjer
po IEC uvodnica | &epova | kabla (mm)

56 - 71 PG 13,5 1 E 10 do 12

80 PG 13,5 1 i 10 do 12
90 PG 16 1 i 12 do 14
100 PG 16 1 = 12 do 14
112 PG 16 1 1 12 do 14
2T 132 PG 21 1 1 19 do 21

* [zvrtina za montaZo druge uvodnice je zaprta s Cepom.
* Provrtina za montaZu druge uvodnice je zatvorena éepom.

Povrsinska zasétita

Elektromotori su normalno obojeni sivim zaétitnim lakom po RAL 7030.
Obradene povrsine su zastitene protiv korozije. Tuljci od umijetne mase
&tite krajeve osovine i klinove od mehanitkih ostecenija i korozije.

Ugradnja sklopki

Na sve tipove elektromotora mogude je ugraditi prikljuénu kutiju s
ugradenom sklopkom, prema tabeli, na mjestu normalne prikljuéne kutije.
|zradena je iz Al-legure postupkom tlagénog livenja. Skiopka se nalazi na
gornjoj strani kutije. Kod velitina 56-90, je uvodnica normalno smjestena
prema strani N, a kod veli¢ina 100, 112 i 132 na donjoj strani prikljucne
kutije. Prikljuénu kutiju je moguce premontirati i u poloZaje obrnute za 90°,
180°i270°.

Tabela stikal za frifazne elektromotorje

Vrste stikal

Vklopna-izklopno tripolno stikalo

Reverzirno tripolno stikalo

Zvezda-trikot stikalo

Preklopno stikalo za elektromotorje z dvema $teviloma vrtljajev

Tabela sklopki za trofazne elektromotore

Vrste sklopki

Uklopno-isklopna tropolna sklopka

Reverzirna tropolna sklopka

Zvijezda-trokut sklopka

Preklopna sklopka za elektromotore s dvije brzine vrinje
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Ostale mere so enake kot pri normalnih elektromotorjin.
Ostale mere su iste kao kod normalnih elektromotora.

Stevilke pomenijo:

1.V omarico je mogode vgraditi eno od stikal, navedenih v tabeli stikal
2. Normalni polozaj uvodnice pri tipih T 100, T 112in T 132

3. Normalni poloZaj uvodnice pri tipu T 90

Elektricna izvedha

Nazivna mot _

Moti, navedene v tabelah, so nazivne mogi, ki jin elektromotoriji oddajajo
na gredeh pri trajni obremenitvi, pri nazivni napetosti in frekvenci, pri
okoli&ki temperaturi, ki ni viSja od 40°C in pri nadmorski visini do 1000 m.

Sprememba moéi

Mot elektromotorja se lahko zmanj3a ali zveca, Ce se spremenijo sledegi

obratovalni pogoji:

1. e se spremeni omreZna napetost ali frekvenca za veé kot 6%

2. Ce se spremenijo hladilni pogoji

3. &e obratujejo elektromotorii pri posebnem pogonu

4. &e morajo elektromotorji ustrezati $e drugim predpisom razen IEC
Publ. 34-1, 34-2 oziroma DIN VDE 0531 T1.

Napetost in frekvenca

Standardni elektromotorji so motorji grajeni za prikljuéek na omreZje A 230
V /Y 400 V 50 Hz ali A 265 V/Y 460 V 60 Hz za moéi do vkljuéno 3 kW.
Motorji ve&jih moti so grajeni za napetosti omreZja A 400 V50 Hz in A 460
V60 Hz.

Dovoljeno odstopanje od nazivne napetosti ali frekvence znaSa +6%. Po
posebnem naroéilu izdelujemo elektromotorje za napetosti v obmoéju od
110 V do 600 V ter za frekvenco 50 in 60 Hz. Kadar se napetost in
frekvenca spremenita istotasno v istem razmerju, elektromotorja ni treba
predelati. Tako lahko elektromotor, ki je grajen za 400 V, 50 Hz priklju¢imo
na omreZje 460 V, 60 Hz. Pri tem bo naraslo $tevilo vriljajey za priblizno
20% in mo& se bo povetala za priblizno 15%. Vendar pa moramo
upostevati, da se pri dologenih pogojih vrtilni moment bremena spreminja
z nara¢anjem Stevila vrtljajev.

Sprememba hladilnih pogojev
Normalna temperatura hladilnega okoliSkega zraka je do 40°C. Odstopanje
od te temperature povzroa sledete spremembe moci:

Dimenzije trifaznih in enofaznih elektromotorjev
s prigrajenim stikalom

Dimenzije trofaznih i jednofaznih elekiromotora
sa prigradenom sklopkom

T

Velikost

motorja Kabelske
POIEC|  |He |HD| AD | q | U |V |Z]|R | uvodnice
Velicina Kabelske
motora uvodnice
po |EC

56 | 56 |105]150] - - |70]70] -

63 | 63 |118(160| - - 7070 | - N|PC135
71 171 133]175] - | - |70 |70 -

80 Tsol160/204 - | - lo0lso| - | °|PC€ 135
908 [ 1= 1~ 11565 128 {100 85 | 66 | 52

0L -] - 168,5 PG 16
100L [100| - | - |186,5| 193 44
1M2M|112] - - 1198 | 200 | 112|112 | 86 56

1328 - - 239

132m|132 -] %18 258 76| PG21

Brojevi znage:

1. U kutiju je mogude ugraditi jednu od sklopki navedenih u tabeli sklopki
2. Normalni poloZaj uvodnice kod tipa T 100, T 1121 T 132

3. Normalni poloZaj uvodnice kod tipa T 90

Elektricna izvedba

Nazivna snaga
Snage, navedene u tabelama, su nazivne snage, tj. snage koje prenose

“elektromotori na osovine kod trajnog optereéenja uz nazivni napon i

frekvenciju, kod temperature okoline ne vece od 40°C i na nadmorskoj

visini do 1000 m.

Promjena snage

Snaga motora moZe se smanjiti ili povecati ako se promijene slijedeci

pogonski uvjeti:

1. ako se promijeni napon ili frekvencija za viSe od +6%

2. ako se promijene uvieti hladenja

3. ako motori rade u posebnom pogonu

4. ako moraju elektromotori odgovarati jo$ i drugim propisima, osim
IEC Publ. 34-1, 34-2 od. DIN VDE 0531 T1.

Napon i frekvencija

Standardni elektromotori su motori, gradeni za priklju€ak na mrezu od A
230 V/Y 400 V 50 Hzili A 265 V/Y 460 V 60 Hz za snage do ukljucno 3 kW.
Motori veéih snaga su gradeni za napon omreZja od A 400V 50 Hz i A 460
V 60 Hz.

Dozvoljeno odstupanje od nazivnog napona ili frekvencije je £6%. Prema
posebnoj narudzbi izradujemo elektromotore za napone od 110V do 600 V
i za frekvenciju od 50 i 60 Hz. Kada se napon i frekvencija promijene
istovremeno i proporocionalno, elektromator nije potrebno preradivati.
Tako moZemo elektromotor, graden za 400 V, 50 Hz prikljuéiti na mreZu od
460V, 60 Hz. Kod toga ¢e se brzina vrinje povecati za oko 20%, a snaga e
porasti za oko 15%. Ipak treba uzeti u obzir, da se kod odredenih pogona
moment tereta mijenja s porastom brzine vrinje.

Promjena uvjeta hladenja
Normalna temperatura rashladnog zraka okoline je do 40°C. Odstupanje
od ove temperature prouzrogi slijedeée promjene snage:

Temperatura Temperature
hladilnega zraka 30°C 40°C 50°C 60°C razhladnog zraka 30°C a0°c 50°C 60°C
Odstotek Procenat od
od nazivne moci 106% 100% B 80% nazivne snage 106% 100% 90% 80%

Elektromotor lahko obremenimo z nazivno mo€jo pri postavitvi na nad-
morsko vidino vijo od 1000 m, &e je temperatura okoli$kega zraka za
vsakih nadaljnjih 100 m vigine niZja za priblizno 0,8°C.

Elektromotor moZemo opteretiti s nazivnom snagom, ako ga montiramo
na nadmorskoj vidini, vi$oj od 1000 m, ukoliko je temperatura zraka oko-
line za svakih daljnih 100 m niZa za oko 0,8°C.



Posebni pogon

Za posebni pogon velja vsak pogon, ki zahteva povetane Case zagona,
pogoste vklops ali spremembe smeri vrienja, intermitirajogi pogon in
padabno. Za intermitirajodi pogon po DIN VDE 0530 T1, vrsta pogona S3,
lahko efektromotorje bolj obremenimo (glej tabela):

Poseban pegon -
Posebnim pegonom smatramo svaki pogon, koji traZi povecano vrijeme
zaleta, Gesta uklapanja ili promjenu smjera vrtnje, intermitirajuce pogone i
slitno. Za intermitirajudi pogon pe DIN VDE 0530 T1, vrsta pogona 53,
moZemo elektromotore vide opteretiti za slijedece vrijednosti:

Relativni vklopni Relativno uklopno 50%
Zas (ED%) 15% 25% 40% 60% vrijeme (ED%} 15% 25% 40%

Odstotek od pribl. pribl. pribl. pribl. Procenat od pribl. pribl. pribl. pribl.
nazivne modi 145% 130% 120% 108% nazivne snage 145% 130% 120% 108%

Pri tem se razmerje zagonskega in omahnega vrtilnega momenta nasproti
nazivnemu v istem razmerju zmanj3a.

Drugi predpisi

Elektromotorje za vgradnjo na ladje in za povisano okolisko temperaturo
ter elektromotorje, ki ustrezajo predpisom ¢ezmorskih driay, izdeivjemo
po dogovory.

1zkoristek (n} fakior moéi (¢}

1zkoristek in faktor moéi za nazivno mo&, napetost in frekvenco sta nave-
dena v tabelah s tehniénimi podatki. Tolerance so v skladu z 1EC Publ. 34 in
DIN VDE 0530 T1.

Izolacija

Izolacija elektromotorjev ustreza razredu izolacije F po IEC Publ. 34
oziroma Publ. 85 in DIN VDE 0530 T1. Segrevanje navitij elektromotarjev
pri nazivnih moceh v tabelah pa ustreza razredu izolacije B. lzolacija navitja
je v standardni izvedbi tropska in je uporabna tako za normalne klimatske
razmere, kakor tudi za zelo vlaZne prostore.

Zagon elektromotorjev

Elektromotorje, ki so grajeni za napetost A 230 V/Y 400 V je mogote
zaganjati samo direktno, elektrometorje za napetost A 400 V pa tudi s
stikalom zvezda-trikot. V tem primeru maramo raéunati s tem, da nam
zagonski vrtilni moment in zagonski tok v stiku zvezda padeta na pribliZno
1/3 vrednosti, ki so podane v tabelah.

Termitna za§€ita elektromotorjev

Uporabniki elektromotorjev si lahke &itijo elektromotorje sami na ta
natin, da uporabijo za§¢itna stikala. Pri izbiri stikal morajo upoStevati tol-
grance za napetost, frekvenco, izkoristek (n) in faktor mo&i (). Pri izbiri
za$titnih stikal je treba upoStevati navodila proizvajalcev teh stikal. Na Zefjo
narotnikov vgrajujemo v navitja elektromotorjev avtomatska termitna
zaSitna stikala (bimetale) ali termi€na tipala (termistorje), s katerimi
lahko izvedsmo popoino zaito elektromotorjev. Aviematska termitna
zaitna stikala so za elektromotorje manjsih modi lahko vezana
neposradno v tokokrag navitij, za vetje moti je potrebno dodatna prigraditi
kontaktorie.

K termiénirn tipalom je potrebno dodatno prigraditi elektronske izklopne
naprave. Opisani vrsti za3¢ite delujeta neadvisno od zunanjih vplivav ali
vrste pogonov, ker reagiraia samo na temperaturo navitij. S termiénim
tipali je elektromotor popolnoma zasciten proti kratkim stikom, precbre-
menitvam in pred izpadi faz,

hvtomatska termiéna zascitna stikala so za elektromotorje manj8ih moti
vezana neposrednao v tokokrog navitij, za veéje moéi pa je potrebno
dodatno prigraditi kontaktorje.

Pri tome se oadnos zakretnog i prekretnog momenta vrtnje prema
nazivnom smanji u istom omjeru.

Drugi propisi

Elektromotore za pogon brodova i za povetane okolne temperature, kao i
elektromotore koji odgovaraju propisima prekomorskih zemalja,
izradujerno prema dogovoru,

Korisnost (n) i faktor snage (o)

Korisnost i faktor snage za nazivnu snagu, napon i frekvenciju su navedeni
u tabelama tennitkin podataka. Odstupanja su u skladu s tEC Publ. 34 i
DIN VDE 0530 T1.

{zolatija

|zolacija elektromotora odgovara razredu izolacije F po 1EC Publ. 34,
adnosno Publ. 85 i BIN VDE 0530 T1. Zagrijavanje namota elektromotora
kod nazivnih shaga u tabelama pak odgovara razredu izolacije B. 1zolacija
namota U normalnoj izvedbi je tropska te odgovara za upotrebu kako u
narmalnim klimatskim uvietima, tako i za jake viaZne prostore.

Zalet elektromotora

Elektromotore koji su gradeni za napon od A 230 V/Y 400 V moZzemo
pustiti u pogon samo direktno, a elektromotore za napon A 400 V takoder
sa sklopkom zvijezda-trokut. U tom sluaju moramo rafunati s time, da
zaletni moment i zaletna struja u spoju zvijezda padnu na priblizna 1/3 vri-
jednosti, datih u tabelama.

Termicka zastita elektromotora

Korisnici elektrornotora mogu sami zastiti svoje elekiromotore, tako da
upotrebe zastitne sklopke. Pri izboru sklopke moraju korisnici voditi
ratuna o odstupanjima napona, frekvencije, korisnosti (n} i faktora snage
{¢). Kod izbora zaStitnih skiopki treba se drZati uputa proizvodata istih. Na
elju kupaca ugradujemo u namote elektromotora automatske zastitne
termitke sklopke (bimetale) ili termitke elemente (termistore) pomocu
kojin moZemo izvesti potpunu zastitu elektromotora. Automatske termicke
zastitne skiopke se, za elektromotore malih snaga, mogu vezati direkino u
strujni krug namotaja, za vede snage treba dedatno prigraditi kontaktore.
Termistorima je potrebno dodati elektronsku napravu za isklapanje.
Cpisane zadtite deluju neovisno o vanjskim utjgcajima i visti pogona jer
reagiraju samo na temperaturu namota.

Zastita, izvedena termistarima potpuno $titi motor od kratkog spaja, pre-
opteregenja i ispada faze,

Automatske termitke zastitne sklopke nisu dovaljno efikasna zastita protiv
kratkog spoja, zato $to ugradeni bimetali sporo reagiraiu na brzo
povetanje temperature namota.



Elektromotorji za vec hitrosti vrtenja

Elektromotorji za dve hitrosli vrienja

Normalni elektromotorji za dve hitiosti vrtenja so izvedeni ali z enim navit-
jem v Dahlander stiku A/YY {za pogon ventilatorja v stiku Y/YY), s katerim
doseZemo spremembo vriljajev v razmeriu 1: 2 ter druga razmerja s PAM
navitji ali z dvema lo€enima navitiema v stiku Y7Y, s katerim dosezemo
razlicna razmerja vrtljajev. Po posebni Zelji izdelamo elektromotorie za dve
hitrosti vrienja tudi za druge modi, druga razmerja 3tevila vriljajev in drugi
stik kot so navedeni v tabelah.

Normalna napetost je 400 V, 50 Hz. MoZen je le direkten zagon.

Elektromotorjl za trl hitrosti vrienja

Elektromotorji za tri hitrosti vrtenja so izdelani z dvema lofenima navit-
jema. Enc je v vezavi Dahlander, v stiku A/YY, drugo pa v stiku Y. V tabeli s
tehni€nimi podatki so navedene osnovne kombinacije. Po posebni Zelji
kupcev lahko izdelamo elektromotorje za tri hitrosti vitenja z drugimi
razmerji modi, vrtljajev in stikov {Y/Y/YY).

Normalna napetost je 400 V, 50 Hz. MozZen je le direkten zagon.

Elektromotorji 2 zmanj$animi (reduciranimi) vibracijami stopnje R

Elektromotorji z zmanjSanimi vibracijami se uperabljajo preteino tam,

kjer lahko vibracije povzroGajo poSkodbe, na primer v industriji cbdeloval-

nih strojev, na brusnih strojih, preciznih struznicah, preciznih vrialnih in

rezkalnih strojih in podobno.

Z pzirom na stopnje vibracij deli |EC 34-14 (DIN 180 2373) elektromotorje

v 3 skupine: N,R in S (glej tabelo).

N -normalni elektromotorji, ki so navedeni v katalogu:;

R -elektromotorji z reduciranimi vibracijami, ki jih izdelujemo za vse
osnovne izvedbe elektromotorjev po posebnem narogilu;

S - elektromotorji z zelo majhnimi vibracijami za posebne pogoje, ki jih ne
izdelujemno.

Stopnja vibracij je najvecja efektivna vrednost hitrosti vibracij v
frekvenénem obmo€ju od 10 Hz do 1000 Hz, merjena po IEC 34-14, DIN
IS0 2373. Te vrednosti pri elektromoterjih z zmanjSanimi vibracijami
dosezemo s konstrukcijskimi spremembami vieZajenja, s posebnimi
kroglitnimi leZaji in s tonej3o izdelavo. Vsi elektromotorji so balansirani z
moznikom na gredi. Prenosni elementi, kot so jermenice, zobniki in sti¢ng,
moraijo biti balansirani brez moznika.

Elekiromotori s viSe brzina vrinje

Elektromotori s dvije brzine vrinje

Normalni motori s dvije brzine vrinje su izvedeni ili s jednim namotom u
Dahlander spoju A/YY, (za pogon ventilatora u spoju Y/YY) s kojim
postizemo promjene brzine u omjeru 1:2 te ostale omjere s PAM namoti ili
s dva odvojena namota u spoju Y/Y, pomocu kojih postizemo ostale
omijere brzine vrtnje. Na posebnu Zelju izradujemo elektromotore za dvije
brzine vrinje i za druge snage, druge omijere brzine vrinje i drugadije spo-
jeve od onih, kojf su navedeni u tabelama.

Normatni napon je 400V, 50 Hz. Moguc je jedino direktni zalet.

Elektromotori s iri brzine vrinje

Elektromoteri s tri brzine vrtnje su izradeni s dva odvojena namota. Jedan
je u Dahlander spoju ASYY, a drugi u spoju Y. U tabeli tehnifkih podataka
navedene su osnovne kambinacije. Na posebnu Zelju kupaca moZzemo izra-
diti elektromotore s tri brzine vrinje s drugim omjerom snaga, brzina i spo-
jeva (Y/Y/YY).

Normalni napon je 400 V, 50 Hz. Mogug je jedino direkini zalet,

Elektromotori sa smanjenim {reduciranim) vibracijama stupnja R

Elektromotori sa smanjenim vibracijama se preteZno upotrebljavaju tamo,

gdje vibracije mogu izazvati ostecenja na primjer u industriji strojeva za

obradu, u pogonu brusilica, preciznih tokarskih strojeva, preciznih busilica,

glodalica i slitno. S obzirom na stupanj vibracija dijeli IEC 34-14 (DIN 1SO

2373) elektromotore u grupe: N, Ri S (vidi tabelu).

N - normalni elektromotori, koji su navedeni u katalogu.

R -elektromotori sa smanjenim vibracijama, koje izradujemo za sve
osnovne izvedbe po pesebnoj narudzbi.

S -elektromotori s vrlo malenim vibracijama za posebne uvjete, koje ne
izradujemo.

Stupanj vibracija je najveca efektivna vrijednost brzine vibracija u
frekvenénom podrugju od 10 Hz do1000 Hz, mjerena po |EC 34-14, DIN
IS0 2373. Ove vrijednosti kod elektromotora sa smanjenim vibracijama
postiZemo s konstrukcijskim promjenama uleZajenja, posebnim kuglicnim
leZajimai s tofnijom izradom. Svi elektrometori su balansirani na osovini
pomodu klina. Prijenosni elementt, kao Sto su remenice, zup€anici i slitno,
se moraju balansirati bez klina.

Stopnja Obmoéje Stevila vriljajev Meir_ie vrgdnosti hitrosti Stupanj Podrugje broja okretaja Grani¢ne vrijednosti brzina
vibracij min-! vibracij vet (mm/s) vibracija min’ vibracija v« (mm/s)
Tip 56-132 Tip 56-132
N od 600 do 3600 1.8 N od 800 do 3600 1.8
R ad 600 do 1800 0,71 R od 600 do 1800 0,71
>1800 do 3800 1,12 =>1800 do 3600 1,12

Zunanje dimenzije, izvedba prikljuénih omaric, hlajenje kakor tudi podatki
glede norm, napetosti in frekvence, moci, oblike in zaSCite so enake kot pri
osnovni obliki trifaznih elektromotorjev.

Vanjske dimenzije, izvedba prikljuénih kutija, hladenje, kao i podaci koji se
odnose na standarde, napon, frekvenciju, snagu, oblik, i zastitu su isti kao
ked osnovnog oblika trofaznih elektromotora.



Obratovalni podatki trifaznih asinhronskih elektromotorjev Pogonski podaci trofaznih asinhronih elektromotora
Normalna napetost: A 230V/Y 400 V, frekvenca 50 Hz; za3titna stopnja  Normalan napon: A 230 V/Y 400 V, frekvencija 50 Hz; stupanj zastite: [P
IP54; natin hlajenja: IC 01 41. Pri elektromotorjih moti nad 3 kW je nor-  54; nagin hiadenja: IC 01 41. Kod elektromotora snage iznad 3 KW nor-

malna napetost A 400 V, frekvenca 50 Hz. maini napon je A 400V, frekvenca 50 Hz.
Obratovalne vrednosti pri nazivni moCi Vzirajnostni Masa za
Pogonske vrednosti kot nazivne snage moment abliko
Tip motorja | Nazivnamof | Hitrost vrtenja | Nezivni tokpri | Izkoristek Faktor mod Iz M Mm Moment inrcije | Masa za oblik
Tipmotora | Nazivnasnaga | Brzinavrinje | Nazivnastruja |  Korisnost Fakior snage “In Mn Mn IM B3
kod 400V J kg
KW min ! A o €05 CO (kgm?)
2-polni Sinhronska hitrost vrtenja Sinhronska brzina vrinje ns =3000 min™
2T 56 A2 0,098 2700 0,33 56 0,70 3,0 2,7 30 0,00018 31
2756 B2 0,12 2700 0,38 58 0,80 3,5 2,8 28 0,00028 36
2T 63 A2 0,18 2740 0,50 66 0,79 3,5 2.2 2,25 0,00022 34
2T 63 B2 0,25 2750 0,64 68 0,83 3.9 2.4 24 0,00030 38
2T T1AZ 0,37 2750 0,95 72 0,78 3.7 2,3 2,5 0,00031 5,3
2771 B2 0,55 2775 1,32 75 0,80 4.3 2,35 25 0,00042 6,3
3T B0 AZ 0,75 2820 1.7 75 0,85 5.2 2.4 2.7 0,00070 8,2
3T 80 B2 1.1 2800 2,4 78 0,87 5.1 2,6 26 (,00088 9.6
T80 S2 1,5 2810 34 77 0.83 5.4 3,0 3.8 0,0021 13.8
TeoL2 2.2 2820 4,7 79 0,85 5,9 3,1 3,1 0,0030 17,5
T100L2 3 2865 8,0 84 0,86 6.8 3.1 34 0,0047 24
TN2m2 4 2860 7.8 84 088 7.0 2,7 34 0,0070 30
T 132 SA2 55 2900 10,5 86 0,88 69 3.0 a8 0,014 45
T132 8B2 7.5 2910 14,3 86 0,85 7.7 3.3 3.9 0,018 52.4
T 132 MB2* 9,2 2880 16.8 87 091 7.6 3,6 36 0,0296 62,1
T132 MB2™ 1 2840 214 B3 0,89 6,6 3.5 3,6 0,0296 62,4
4-polni  Sinhronska hitrost vitenja Sinhronska brzina vrinje ne =1500min’*
2T 56 A4 0,06 1300 0,30 45 0,64 2.2 21 23 0,00019 3,0
2T 56 B4 0,09 1300 0,44 46 0,65 2,2 2.2 23 0,00028 3.6
2T 63 A4 0,12 1340 0,43 59 0,72 2,7 2,0 21 0,00022 3.7
2T 63 B4 0,18 1310 0,60 58 Q.75 2,8 21 22 0,00030 4,1
2T A4 0,25 1400 0,72 68 0,70 3.6 2,0 2,2 0,00050 5,5
2T 71 B4 0,37 1390 1,04 68 0,75 3.6 1.8 2,1 0,00067 6,2
| 3T 80A4 0,55 1400 1,4 75 0,76 4,0 22 25 0,0012 85
3T 80B4 0,75 1400 1.9 73 0,78 43 25 26 0,0016 10,1
T90 54 1.1 1400 2.8 73 0,78 4,2 2,3 2,5 0,0030 13,5
T90L4 15 1410 3.6 78 077 4,8 25 28 0,0035 17
T 100 LA4 22 1410 5,0 79 0,80 47 2.1 25 0,0055 228
T100 LB4 3 1400 5.9 80 0,78 4.7 24 27 0,0072 249
T112M4 4 1430 8,5 85 0,80 55 2,2 2.8 0,0120 321
T132 54 55 1450 11.8 84 0,80 6.4 26 34 0,0194 47
T132 M4 7.5 1450 15,8 87 0,79 7.6 35 4.0 0,0262 57.9
T132 MB4™ 9,2 1440 187 87 082 8.8 28 35 0,0296 61,4
T13z2mMB4™ 11 1420 223 86 083 6.7 3.5 375 0,0296 61,9
6-polni  Sinhronsia hitrost vrienja Sinhranska brzina vrinje n, =1000min”
2T 71 AB 0,18 920 0,78 57 0,59 2,5 1.9 2,2 0,00050 55
| 2T71B6 0,25 910 097 80 0,62 2.6 1,8 20 0,00067 6,2
3T 80 A6 0,37 900 1,30 61 0,67 2,9 2.1 22 0,0015 8,7
3T 80B6 0,55 900 1,76 87 0,67 3,2 2.3 24 0,0022 10,9
T 90 56 0,75 . 910 2,30 71 0,67 3.4 2,2 24 0,0030 13.5
TOOL6 1.1 900 3,30 69 0,70 3.2 1,9 21 0,0035 17
T100 L6 I - 820 4,00 74 0,73 35 1.8 22 0,0055 22,8
T 112 M8 2,2 935 5,00 84 078 44 19 23 0.0417 2
T13256 3 945 6,50 84 0,79 48 19 2.4 0,026 423
T 132 MA6 4 945 9,10 85 075 4,85 2,05 26 0,034 50,8
T 132 MB6 2.9 860 11,90 88 0,76 5.4 2.1 2.7 0043 55,3
8-polni  Sinhronska hitrost viienja _ Sinhronska brzina vrinje ne =750min"
2T 7148 0,08 680 0,58 41 054 1,8 16 20 0,00050 55 |
2T71B8 0,12 690 0,75 43 0,53 | 2,0 1.9 23 0.00067 6,2
3T 80 A8 0,18 670 0.78 54 08 24 2,0 2.2 0,0015 8,6
3T 80 B8 0,25 670 1,00 58 0,62 2,6 2,0 22 00022 1098
_T90S8 0,37 695 1,70 54 0,57 24 1,6 20 0,0030 13,5
T90L8 0,55 690 2,20 62 0,58 2.5 1.8 20 0,0035 17
T100 LAB 0,75 630 2,40 67 0,67 29 1,7 22 0,0085 I
T100LBE 1.1 690 3,30 7 0,68 3.3 1,9 2,2 0,011 23
T112M8 15 700 3,90 78 0,71 36 18 2,1 0,017 a2
T13288 2,2 705 5,60 77 0,74 4,5 20 24 0,026 42,3
T132 M8 3 710 _7.30 78 0,76 4,4 2,0 23 0,034 50.8
T 132 MB8 4 715 9,60 79 0,76 5.0 2,1 2,5 0,043 59,3
Pomen oznak nazivni tak | agonsk ok nazivni vrtilni moment zagonski vrtilni moment max, (omahni) vrtilni moment
Znadenje oznaka f rominalna struja g zalelna struja n= nazivni moment vrinje zaletni moment vrinje m max. (prexretni) moment vrtnjg
|
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Obratovalni podatki trifaznih asinhronskih elektromotorjev za dve Pogonski podaci trofaznih asinhronih elekiromotora za dve brzine
hitrosti vrienja vrinje

Normalna napetost: 400 V; frekvenca: 50 Hz; zastitna stopnja: IP 54;  Normalni napon: 400 V; frekvencija: 50 Hz; stupanj zastite: |P 54; nadin
natin hlajenja; IC 01 41. Sinhronska hitrost vrtenja ng = 1500/3000, hladenja: |C 01 41. Sinhrona hrzina vrinje ns = 1500/3000, 1000/1500,

1000/1500, 750/1500 vrtljajev v minuti. 75071500 okretaja u minuti.
. 0 p— —
ng vrednosti - -
| v | P L |vasinonen | et
Tip motora Nazivna snaga Hitrost vrtenja Nazivni tok pri z vy Moment inercije Masa za oblik
Brzina vrinje Nazivna struja kod n J M B3
w min’ A {kgm") kg
{zvedba  enim naviljem Dahlander ns= 1500/3000 min ™, 4/2-polni, stik A7YY
{zvedba s jednim namotom Dahiander ns= 150073000 min !, 4/2-palni, spoj AYY
2T 71 Adi2 0,25/0,33 1400/2800 0,78/0,92 3,1/3,5 1,56M1,8 0,00050 54
2T 71 B4/2 0,3/0,45 1400/2800 0,851,1 3.4/3.7 1,4/1,6 0,00067 6,2
3T 80 Ad/2 0.45/0,65 1400/2770 1,25/1,95 4,0/3,5 2,3/12,05 0,0012 8,7
3T 80 B4/2 0,65/0,85 1370/2800 1,6/2,1 3,9/4,3 2,0/2,1 0,0016 10,2
T 90 S4/2 1,011,25 1380/2700 2,5/3,6 3,5/3,2 1,9/2,1 0,0030 13,5
T 90 L4/2 1,4/1,8 1400/2820 3,25/4,5 4,341 2,0/2,3 0,0035 17
T 100 LA4/2 2,0/2,5 1400/2800 4,5/6,0 43/43 1,9/22 0,0055 22,8
T 100 LB4/2 2,5/3,0 1410/2830 5,571 4,7/4,6 2,1/2,85 0,0072 25,6
T 112 M4/2 3,4/4,0 1430/2860 7,0/8,9 5,6/5,9 2,1/2,4 0,012 33
T 132 84/2 4,9/59 1440/2870 10,6/13,7 6,0/6,0 2,213,0 0,0194 48,3
T 132 M4f2 7,3/8,5 1440/2890 15,1/17.0 5,8/6,7 2,027 0,0286 59,3
[2vedba 7 dvema foCanima navitiema ns= 100011500 min , 8/4-polni, stik Y/Y
lzvedba s dva odvojena namota ne= 1000/1500 min , 6/4-polni, spoj ¥/Y
3T 80 AB/4 0,25/0,34 920/1400 1/1,25 2,7/3,1 1,8/2,1 0,0015 8.8
3T 80 B6/4 0,37/0,55 910/1400 1,2/1,8 2,9/4,0 1,71,85 0,0022 11,1
T 90 S6/4 0,45/0,75 935/1405 1,7/2,05 2,7/3,8 1,4/2,0 0,0030 13,5
T 90 L6/4 0,65/1,1 930/1420 1,95/2,6 3,0/3,9 1,5/1,7 0,0035 17
T 100 LAG/4 0.91,3 940/1440 2,85/3,4 3,2/4,3 1,5/1,7 0,0055 23
T 100 LB6/4 1,118 940/1440 3,3/4,0 3,345 1,511,7 0,0072 25,6
T 112 M6/4 1,8/2,2 960/1470 4,75/5,5 4,5/6,0 1,8/1,9 0,012 33
T 132 S6/4 24135 970/1460 7.4/8,6 52/6,7 2,3/2,6 0,0194 48,3
T 132 MB6/4 3,550 970/1450 8,0/10,5 5,8/5,6 2,212,0 0,043 60,5
lzvedba z enim navitigma PAM ns= 1000/1500 min?, 6/4-polni, stik arvy
lzvedba s jednim namotom PAM ns= 1000/1500 min”, 6/4-polni, spoj AMYY
T 90 S6/4 0,63/0,9 930/1420 2,18/2,37 3.1/4.5 2,0/2,0 0,0030 13,5
T90 L6/ 0,9M1,3 920/1420 3,00/3,40 3.6/4,7 2,4/2,2 0,0035 17
T 100 LAG/4 1,3/1,9 930/1430 3,23/4,56 3,7/4,8 1,6M1,7 0,0055 23
T 100 LB6/4 1,5/2,1 §30/1430 4,09/7,75 3,7/5,2 1,9/1.8 0,0072 25,6
T 112 M6/4 2,3/3,1 950/1440 6,17/7,00 4,0/5,9 1,6M.,8 0,012 33
T 132 S6/4 3,144 §50/1440 8,07/9,70 4,7/6,1 2,1/2,2 0,0194 483
T 132 M6/4 4,1/57 960/1450 9,70/11,4 5,215 2,224 0,0262 57,9
fzvedba z enim navijerm Dahfander ns= 750/1500 min”, 8/4-polni, stik AYY
[2vedba $ jednim namolom Dahlander is= 750/1500 min”, 8/4-polni, spoj AYY
3T 80 AB/4 0,22/0,37 670/1340 1,05/0,95 2,0/3.1 1,8/1,6 0,0015 8,8
3T 80 B&/4 0,3/0,55 670/1340 1,4/1.4 2,2/13,3 2,011,6 0,0022 10,9
T 90 58/4 0,4/0,75 670/1360 1,75M1,9 2,4/33 2,721 0,0030 13,5
T90 LB/4 0,51,0 700/1380 22/2,55 2,7/3.9 2115 0,0035 17
T 100 LAB/4 0,71,3 700/1410 3,14/3,14 2,66/4,28 2,15/1,6 0,0055 23
T 100 LB8/4 0,91,7 690/1390 3,6/4,0 2,8/3,9 1,814 0,0072 25,6
T 112 MB/4 1,6/2,5 710/1430 4,4/56 37/14.2 2,018 0,011 32
T 132 S8/4 22132 710/1430 6,0/8,0 34/3.8 1,311,56 00167 42 5
T 132 M8/4 3,0/4,4 710/1430 8,4/10,6 3.5/4,5 1,5/1,6 0,034 51
T 132 MB8/4 4.0/6,0 710/1440 10,5/13,3 4,0/5,2 1,6/2,0 0,0296 60
Pomen oznak nazivni tok | zagonski tok nazivni vrtiini mament zagonski vitilni moment
Inatenje oznaka M = rominalna struja ? = yletna struja ™ = nazivni moment winje = zaletni moment vrtnje

Dimenzije elektromotarjev za dve hitrosti vrtenja so identiéne z dimenzi-  Dimenzije elektromotora za dvije brzine vrinje identiéne su dimenzijama
jami ustreznin trifaznih elektromotorjev. odgovarajucih trofaznih elektromotora.



Obratovalni podalki trifaznih asinhronskih elektromotorjev za dve
hitrosti vrtenja za pogon ventilatorjev

Pogonski podaci trofaznih asinhronih elektromotora za dvije brzine
vrinje za pogon ventilatora

Obratovalna vrednost pri nazivni modi inasti -
_ Nazivna mot Pogonske vrednosti kt}% nazilvmla snage. Vﬁ%‘;@?ﬁ“‘l Tﬂaassaazzaanoht!ﬁ
Tll]' motorja Nazivna snaga Hitrost Vdenia i Nﬂlll'u'ﬂl tok pi 2 Mz Mament |ﬂE'I'C|;e IMB3
Tip motora Brzina vrinje "11'5”3 USDU{!'JH - Mn J
kw min 0 A {kgm’) ka
Izvedba z enim navitiem Dahiander ns= 1500/3000 min, 4/2-polni, stik Y/Y/Y
Izvedba s jednim namotom Dahlandarns= 1500/3000 min~, 4/2-polni, spoj Y/Y/Y
2T 71 A4I2 0,104 1400/2770 0,271,14 3,5/3.4 1,5M,7 0,00050 55
2T 71 B4/2 0,14/0,55 1390/2760 0,35M1,33 3.4/3.6 1,5/1,7 0,00067 6,2
3T 80 A4/2 0,15/0,7 1390/2760 0,371,81 4,0/3,7 1,9/1,9 0,0012 8,7
3T 80 B4/2 0,25/1,0 1370/2760 0,6/2.3 3,3/3,9 1,6/1,8 0,0016 10,3
T 90 S4/2 0,35/1,4 1390/2760 0,82/3,71 4,3/3,6 2,0/2,3 0,0030 13,7
T 00 L4/2 0,5/2,0 1390/2760 1,14/4,56 3,9/4,1 1,7/2,1 0,0035 17,3
T 100 LA42 0,65/2,5 1400/2800 1,52/5,89 4,1/4,4 1,8/2,3 0,0055 22,6
T 100 LB4/2 0,8/3,2 1400/2800 1,81/6,94 4,1/4,5 1,6/2,1 0,0072 25,5
T 112 M4/2 1,1/4,4 1440/2850 2,2/9,1 4,7/5,6 1,5/2,1 0,012 33,4
T 132 S4/2 1,5/6,0 1420/2820 3,2/11,9 4,6/54 1,6/2,5 0,0194 48,3
T 132 M4/2 2,0/8,0 1430/2850 3,90/15,2 5,2/6,3 2,0/3,0 0,0296 58,3
T 132 M4/2 2.5M0,0 1430/2850 4,47/18,05 5,3/6,3 1,7/2,4 0,0296 59,8
lzvedba z enim navitiem Dahlander ns=750/1500 min”, 8/4-polni, stik Y/Y/Y
tzvedba s jedmim namotom Dahlandgr ns= 75011500 min ", &/4-polni, spoj Y/Y/Y
2T 71 AB/4 0,05/0,22  650/1400 0,26/0,67 1,8/3,3 1,317 0,00050 54
2T 71 B8/4 0,08/0,32 650/1410 0,41/1,0 1,7/3,2 1,118 0,00067 6,2
3T B0 AB/4 0,12/0,5 650/1370 0,48/1,7 2,3/27 1,5/1.4 0,0015 8,8
3T 80 B8/4 0,18/0,7 695/1385 1,1/2,2 2,1/3.6 1,6/2,7 0,0022 11,0
T 90 58/4 0,312 700/1400 1,62/2 76 2,241 1,221 0,0030 13,6
_T90L8/A 0,351,5 70011400 1,8/3,5 2.3/3,9 1,2/2,1 0,0035 16,8
T 100 LA8/4 0,5/2,0 700/1420 1,52/4,37 3,2/5,1 1.4/2.1 0,0055 _ 23,1
T 100 LBS/4 0,7/2,8 690/1420 2,28/6,89 3,0/4,2 1,5/1,8 10,0072 25,6
T 112 M8/4 0,9/3,6 720/1450 3,52/9,31 3,2/5,7 1,3/2,6 ~0,0M 322
T13258M4 1,1/4,6 710/1450 3,1/10,2 3,5/6,6 1,2/2 4 0,0194 47,1
T 132 M8/4 1.6/6 4 71011460 4,6/14,3 3,5/7.5 1,4/2,6 0,026 58,1

Pogonski podaci trofaznih asinhronih elektromotora za tri brzine vrinje
Normalni napon; 400 V; frekvencija 50 Hz; stupanj zastita: |P 54: nagin
hladenja: IC 01 14.

Obratovalni podatki trifaznih asinhronskih elektromotorjev za tri hitrosti vrtenja
Normalna napetost: 400 V; frekvenca: 50 Hz; zasgitna stopnja; IP 54:
natin hiajenja: 1C 01 41.

lzvedba 2 enim navifiem Dahiander in z fodenim navitiem ns= 1000/1500/3000 min”, 6/4/2-polni, stik Y/a/YY
tzvedba s jednim namotom Dahlander | sa odvojenim namotom ns= 10001500/3000 min™, 6/4/2-polni, spoj Y/a/YY
T 90 56/4/2 0,37/0,45/0,55 960/1440/2800  1,43/1,52/2,19 3,2/4,1/4,1 1,7/2,3/2.3 0,0030 14
T 90 L6/4/2 0,55/0,65/0,75  950/1440/2520 1,8/2,1/2,6 3.4/4,2147  191,8/20 0,0035 17
T100LAE/M4/2  0,75/1,1/1,3  960/1460/2905 2,7/3,0/3,9 3,2/4,2/4,5 1,8/1,6/2,0 0,0055 23
T100 LB&/4/2 1.011,4/1.8 940/1450/2900 2,9/3,6/4,6 3,3/4,7/4,9 1.6/1,71,9 0,0072 26 }
__T 112 M6/4/2 1,5/2,2/2,4 970/1460/2930 4,2/5,2/6.9 4,6/5,3/6,0 1,9/1,6/2,1 0,012 33
T 132 S6/4/2 2,5/3,0/4,0 960/1460/2890 6,8/6,9/9,5 4,3/6,1/5,7 1,601,7/2,1 0,0194 48,3
T 132 M6/4/2 3,5/4,5/8,0 9685/1460/2910 8,7/9,3/M112,1 5,1/6,5/6,9 1,86/1,8/2,2 0,0296 593
lzvedba z enim navifiern Dahlander in z fodenim navitiem ne= 750/000/1500 min ", 8/6/4-paini, stik A/Y/YY
zveaba s jednim namotom Dahlander | sa odvojenim namotom ns= 750/1000/1500 min, 8/8/4-poini, spoj & /Y/YY
T 80 S8/6/4 0,18/0,22/0,25  710/960/1450 1,2/0,95/0,76 2,2/3.014,7 1,71,712,2 0,0030 14
T 80 L8/6M4 0,25/0,3/0,73  720/960/1450 1,7/1,1/1,0 2,5/3,515,5 2,2/2,0/2,3 0,0035 17
T 100 LAB/6/4  0,45/0,55/0,75  715/965/1435  2.7/2,4/1,9 2,6/2,5/5,0 1,9/1,8/2,0 0,0055 23
T 100 LB&/6/4 0,55/0,7/0,9 710/9680/1435 3,0/2,7/2,2 2,6/3,1/5,0 1,8/1,9/2,0 0,0072 26
T 112 M8/6/4 0,9/1,1/1,4 720/970/1460 3,613,229 3,014,1/5,6 1,611,651 4 0,012 33
T 132 S8/6/4 1,6/2,2/2,8 730/970/1460 7,3/6,8/6,6 3,3/4,3/5,9 2,01,7/1,6 0,0194 48,3
T 132 MB/6/4 2,0/2,8/3.8 T25/970/1450 7.9/7.5/8,5 3,85/4,65/8,3 2,11,6/1,55 0,0296 59,3
Pomen oznak _ Nazivai tok _ zagonski tok | _ Nazivni vrtilni moment _ zagonski vrtilni moment
Znaenje oznaka nominalna struja "~ raletna struja " nazivni moment vrinje " zaletni moment vrinje
f

Dimenzije elektromotorjev za tri hitrosti vrtenja in elektromotorjev za dve
hitrosti vrtenja za pogon ventilatorjev so identifne z dimenzijami ustreznih
trifaznih elektromotorjev.

Dimenzije elektromotora za tri brzine vrtnje eiektromotora i za dvije brzine
vrinje za pogon ventilatora su identicne sa dimenzijama odgovarajuch tra-
faznih elektromotora,



Dimenzije trifaznih asinhronskih elektromotorjev

Oblika z nogami:

IMB3(IMB6,IMB7,IMB8,IMV5,IMV6)

Dimenzije trofaznih asinhronih elektromotora

Oblik sa nogama:

IMB3(IMB6,IMB7,IMB8,IMV5,IMV 6)
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Tip elektromotorja A AA AB AC AD B BA BB C CA D, DA |DB,DC| E, EA | F, FA
Tip elektromotora k6
2T 56 A, B 80 34 106 929 - 71 24 95 36 53 9 M3 20 3
2TE63 A, B 100 38 118 110 - 80 28 108 40 60,5 11 M4 23 4
2T 71 A. B 112 41 132 124 - 20 32 122 45 67 14 MS 30 5
3T80A,B 125 34 160 159 - 100 30 128 50 86 18 M6 40 6
T90 S 140 45 180 177 138 100 40 130 56 101 24 M8 50 8
T90 L 140 45 180 177 138 125 40 155 56 101 24 M8 50 8
T100L, LA, LB 160 48 205 196 151 140 48 172 63 112 28 M10 60 8
T112 M 190 58 230 222 166 140 45 180 70 118 28 M10 60 8
T 132 S, SA, SB 216 62 266 260 207 140 58 188 89 155,5 38 M12 80 10
T132 M, MA, MB | 2186 62 266 260 207 178 58 226 89 155,5 38 M12 80 10
Tip elektromotorja | G, GB |GA.GC| H HA HC HD K L LC q S, X X" X"
Tip elektromotora max. | max.
2T S6 A, B 7.2 10,2 56 7 105 150 6,6 176 200 - - - 12 30
2T63 A, B 8,6 12,5 63 8 118 160 8 198,5 | 226,5 - = - 15 30
2T7T1A. B 11,1 16,1 71 9 133 175 8 227,5 | 262 - - - 15 30
3TBOA, B 15,5 21,5 80 10 160 204 9 270 316 - 17 - 25 40
TS0S 19,9 26,9 90 13 178,5 - 9 303 357 156 12 34 25 40
TSOL 19.9 26,9 90 13 178,5 - ) 328 382 168,5 12 34 25 40
T100L,LA, LB 23,9 30,9 100 15 198 - 12 372 435 193 14 34 |' 40 50
T112 M 23,9 30,9 112 18 223 258 12 380 448 200 16 34 40 50
T 132 S5, SA, SB 33,3 41,3 132 22 262 307 12 454.5 | 544.5 239 16 38 55 60
T132 M, MA, MB | 33,3 41,3 132 22 262 307 12 492,5 | 582,5 258 16 38 55 60

Premer konca gredi ima toleranco k6 po 1S0. Moznik in utor sta izdelana
po DIN 6885 T1.
* Prostor za vstop zraka,

Promijer kraja osovine ima tolerancu k6 po 1SO. Utorni klin i utor su
izradeni po DIN 6885 T1.
*Prostor za ulaz zraka.



Dimenzije trofaznih asinhronih elekiromotora
Prigradni oblik: IMB 14 (IMV 18, IMV 19)
Prirubni oblik: IMB5 (IMV 1,IMV 3)

Dimenzije trifaznih asinhronskih elekiromotorjev
Prigradna oblika: IM B 14 (IMV 18, IMV 19)
Prirobna oblika: IMB5 (IMV 1,IMV 3)
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Tip Vel pritobnice B34,B35| A | AA | AB | AC | AD ' BA | BE | C | CA DA
FT 65
2T56A,B | _FT8S 90 |34 [106| 99| - |71 |24 |95 |36 |53 | 9 |M3| 20| 3 |72 10,2
FT 75
2T63A,B [ FT100 100 | 38 [118| 110| - | 80 | 28 |108| 40 [60,5| 11 [ M4 | 23 | 4 | 86 (12,5
FT 85
2T71A. B ;’;1;; 112 | 41 |132|124| - |90 |32 |122| 45 | 67 | 14 | M5 | 30| 5 [11,1|16,1
FT 100 =
3T80A, B [ FT130 > |125| 34 [160[159| - |100| 30 |128| 50 | 86 | 19 [ M6 | 40 | 6 |155(21,5
£
FT 115 o
To0S FT 130 : 100 130
FE165] = |140 | 45 [180 177 138 40 56 (101 | 24 | M8 | 50 19,9 |26,9
TooL FT130| =2 125 156 8
FF 165 =}
T100L ] O
. FT 165 160 | 48 | 205 | 196 | 151 48 | 172 | 63 | 112
LA, LB ;Fri;g 28 | M10| 60 239|309
T112M FT165 190 | 58 | 230 | 222| 166|140 | 45 | 180 | 70 | 118
T1325,5A.5B [—1oa0 188
S 216 | 62 | 266 | 260 | 207 58 89 [155,5/ 38 |M12| 80 | 10 |33,3|41,3
T 132 M, MA, MB FF 265 178 226

Promjer kraja osovine ima tolerancu k6 po 1SO. Utorni klin i utor su
izradeni po DIN 6885 T1.

Premer konca gredi ima toleranco k6 po ISO. Moznik in utor sta izdelana
po DIN 6885 T1.
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Dimenzije trifaznih asinhronskih elektromotorjev
Prigradna oblika z nogami: IM B 34
Prirobna oblika z nogami: IM B 35

-Dimnnzjie trofaznih asinhronih elektromotora

Prigradni oblik sa nogama: |

MB 34

Prirubni oblik sa nogama: IM B 35
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0.5 +0,2 6 max. | max.
65 50 80 _ M5 | 2,5
56 | 7 | 105 |150| 94 |66 | 176 156 | 200 85 70 105 M6 [ 25 = - |12 | 30
100 80 120 | 109 7 3
;] 75 60 M5 | 25
63 | 8 | 118 |160| 97 | 8 (198,55 8 |175,5|226,5[ 1 80 120 = M6 3 & - |15 | 30
9 115 a5 140 |1225] 9 3
10 85 70 10 M6 | 25
71 9 | 133 |175|104 | 8 |227,5 197,5 | 262 115 a5 140 = M8 3 - - 15 | 30
9 130 110_| 160, | 140 9 35
12 100 80 120 M6 3
80 | 10 | 160 |204 | 124| 9 | 270 [ 16 | 230 | 316 [_130 110|160 - M8 | 35 2 - | 25 | 40
10 165 130 | 200 11 ’
5 5 140 M8 3
303 253 | 357 [130 | 110 _| 160 - as | 156
2 i
90 | 13 |178,5| - = 9 10 1!1J5 19350 323 11,5 p
328 278 | 382 30 | 110 [ 1e0 | - | M8 168,5 25 | 40
165 130 200 11 3,5 34
30 110_| 160 M8
100 | 15 | 198 | - - 372 [12 | 312 | 435 [ 165 130 | 200 - |[M10] 193
11 215 180 | 250 14 4
10 130 110 | 160 M8 |
112 | 18 | 223 | 258 (146 | 12 | 380 12 | 320 448 165 130 200 = M10 v 200 40 50
11 §1= 123 250 14
16 1 1 250 MiZ
4545 374,5 | 5445 239
132 | 22 | 262 | 307 | 175 12 208 | 230 1 200 | _ 14 | 4 38 | 55 | 60
16 215 180_| 250 MiZ
492,5 5| 4125 | 582,5 552 =501 300 12 258

* Prostor za vstop zraka

* Prostor za vlaz zraka.




ENOFAZNI ASINHRONSKI ELEKTROMOTORJI ZAPRTE IZVEDBE $
KRATKOSTICO KLETKO

Splogno
Katalog vsebuje podatke enofaznih elektromotorjev s kratkostiéno kletko za
obmotje moéi od 0,045 kW do 2,2 KW. Vgradne mere so v skladu s pri-
porotili IEC publikacija 72. Elektromotoriji ustrezajo predpisom DIN VDE
0530 T1.

Mehanska izvedba

Enofazni elektromotorji so po konstrukcijski izvedbi podobni trifaznim
elektromotorjem IEC. Normalna oblika je IM B3, za3gitna stopnja pa je IP
54. Kondenzatorji so pritrjeni na zgornji strani chigja statorja s posebnimi
objemkami in spojeni s prikljuéno sponko v omarici. Avtomatska termiéna
zastitna stikala in termi¢na tipala so vgrajena v navitja elektromotorjev.
Elektromotorji (3) ESK in (3)EKSK imajo vghrajeno centrifugalno stikalo v
lezajnem §€itu na strani N.

Na enofaznih elektromotorjih je prigrajen en ali ve¢ kondenzatorjev. V
enofaznih elektromotorjih so vgrajeni enaki lezaji, kot v trifaznih elektro-
motorjih enakih velikosti, razen v elektromotorjih z zagonskim kondenza-
torjem (EKSK 100 in EKSK112), kjer so na N strani vgrajeni leZaji 6205 2Z.

Tipska oznatha

Iz tipske oznacbe elektromotorja so razvidne elektri¢na izvedba, velikost,
Stevilo polov in oblika elektromotorja. Oznaka velikosti po IEC pove Ze tudi
vi§ino koncine gredi elektromotoria.

Z(B)EK

amesk| A [90 [ L |4

IMB 3

oblika po IEC

&tevilo polov

stator

velikost po IEC

dopolnilne oznake izvedbe

osnovna izvedba

Opis tipske oznake elektromotorja

Osnovna izvedba:

E-  enofazni asinhronski elektromotor, 2E pomeni drugo generacijo,
3E tretjo generacijo enofaznih elektromotorjev

K- elektromotor s pogonskim kondenzatorjem

SK - elektromotor s centrifugalnim stikalom in zagonskim kondenzatorjem

KSK - elektromotor s centrifugalnim stikalom, zagonskim in pogonskim
kondenzatorjem

Dopolnilne oznake izvedbe:

A - avtomatska termigna za$Cita (bimetal)
B - elektromotor z varnostno zavoro

C - povi§ana mot

E - elektronska termi¢na za3gita (termistor)
G - elektromotor za gorilec

M - povi§an vrtilni moment

N - neventiliran elektromotor

0 - elektromotor odprte izvedbe

V - varadni elektromotor

Oznaka velikosti po IEC pove viSino gredi elektromotorja. Grke S, M in L
oznacuijejo dolZino ohisja, &rki A in B oznaCujeta dolZino statorskih paketov
v enakem ohi§ju. V oznaki za obliko elektromotorja po IEC je potrebno
navesti eno izmed oblik, ki so prikazane na strani 4 (ali ostale po IEC 34-7).
Prigradnja stikal

Tudi na enofazne tipe elektromotorjev od velikosti 56 do 112 se lahko pri-
gradi omarica z vgrajenim stikalom vklop-izklop. Omarica je iste izvedbe
kot v merni skici na strani 8.

JEDNOFAZNI ASINHRONI KAVEZNI ELEKTROMOTORI ZATVORENE
IZVEDBE

Opéenito

Katalog sadrZi podatke jednofaznih kaveznih elektromatora za podrutje
snage od 0,045 W do 2,2 kW. Ugradne mjere odgovaraju preporukama IEC
publikacija 72. Elektromotori su gradeni prema propisima DIN VDE 0530
T1.

Mehanicka izvedba

Jednofazni elektromotori su po konctukcijskoj izvedbi sli¢ni trofaznim IEC
elektromotorima. Normalni oblik je IM B3, a stupanj zastite je IP 54.
Kondenzatori su pri¢vrééeni na gornju stranu kucista statora posebnim
obujmicama i spojeni su na prikljutnu stezaljku u prikljuénoj kutiji.
Avtomatske termitke zaStitne sklopke i termistori su ugradeni u namot
elektromotora. Elektromotori (3) ESK i (3)EKSK imaju na strani N u
leZajnom Stitu ugradenu centrifugalnu sklopku.

Na jednofaznim elektromotorima je prigraden jedan ili viSe kondenzatora. U
jednofaznim elektromotorima su ugradeni isti leZaji kao kod trofaznih elek-
tromotora jednakih veli¢ina, osim kod elektromotora sa zagonskim konden-
zatorom (EKSK 100 i EKSK 112), gdje su na strani N ugradeni leZaji 6205 22Z.

Oznaka tipa

Iz oznake tipa elektromotora razabire se: elektriéna izvedba, velifina, broj
polova, i oblik elektromotora. Oznaka veli€ine po IEC nam pokazuje i visinu
kraja osovine elektromotora.

2(3)EK
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MB3

oblik po IEC

broj polova

stator

veliéina po |IEC

dopunske oznake izvedbe

asnovna izvedba

Opis oznake tipa elekiromotora

Osnovna izvedba:

E- jednofazni asinhroni motor, 2E znati drugu generaciju, 3E znai
tre€u generaciju elektromotora

K- elektromotor s pogonskim kondenzatorom

SK - elektromotor s centrifugalnom sklopkom i zaletnim kondenzatorom

KSK - elektromotor s centrifugalnom sklopkom i zaletnim i pogonskim
kondenzatorom

Dopunske oznake izvedbe:

A - automatska termicka zastita (bimetal)

B - elektromotor sa sigurnosnom koGnicom
C - povetana snaga

E - elektronska termicka zastita (termistor)
G - elektromotor za gorionik

M - povecani moment vrtnje

N - neventilirani elektromotor

0 - elektromotor otvorene izvedbe

V - ugradni elektromotor

Oznaka veli€ine po IEC nam kaZe visinu osovine elektromotora. Slova S, M
i L ozna€uju duljinu kucista,a slova A i B oznatju duljinu statorskih paketa
u istom kucistu. U oznaci za oblik elektromotora po IEC je treba navesti
jedan od oblika, prikazanih na stranici 4 (ili ostale po IEC 34-7).
Prigradnja sklopke

Kutiju s ugradenom sklopkom uklop-isklop moguce je prigraditi takoder na
jednofazne elektromotare, velitine 56 do 112. Kutija je iste izvedbe kao na
mijernoj skici na stranici 8.



Elektricna izvedba

Nazivna moé

Moci, navedene v tabelah so nazivne mogi, ki jih elektromotorji oddajajo na
gredeh pri trajni obremenitvi, pri nazivni napetosti in frekvenci, pri okoligki
temperaturi, ki ni vidja od 40°C in pri nadmorski vigini do 1000 m.

Sprememba moti

MoC elektromotorja se lahko zmanj3a ali zveta, ¢e se spremenijo slededi

obratovalni pogoiji:

1. Cese spremeni omreZna napetost ali frekvenca za vet kot +6%

2. Ce se spremenijo hladilni pogoji

3. Ce obratujejo elektromotoriji pri posebnem pogonu

4. Ce morajo elektromotoriji ustrezati $e drugim predpisom razen IEC 34
oziroma DIN VDE 0530 T1.

Napetost in frekvenca

Standardni elektromotorji so elektromotorji grajeni za prikljutek na
omreZje 230 V 50 Hz. Po posebni zahtevi lahko izdelamo elektromotorje
tudi za druge napetosti in frekvence.

lzvedbe

Glede na izvedbo pomozne faze delimo enofazne elektromotorje na:

a) encfazne elektromotorije s trajno prikljucenim, to je pogonskim kon-
denzatorjem

b) enofazne elektromotorje z zagonskim kondenzatorjem

¢) enofazne elektromotorje z zagonskim in pogonskim kondenzatorjem.

a) Elektromotorji s pogonskim kondenzatorjem

Tipska oznaka za te elektromotorje je (2)(3)EK (na primer EK 90 L4).
Kondenzatorji teh elektromotorjev so med obratovanjem trajno prikljuteni.
|zdelani so iz metalizirane polipropilenske folije. Zaradi relativno majhnih
zagonskih momentov (glej tabelo) in velikih sposobnosti prenasanja
kratkotrajnih preobremenitev, so ti elektromotorii zelo primerni za obrato-
vanje strojev in naprav, kot so ventilatorji, cirkularke, brusilni in polirni
stroji, razni meSalniki, rotodinamicne crpalke, razni mlini in stiskalnice, ki
nimajo prigrajenih velikih vztrajnostnih mas in ki se zaganjajo neobre-
menijeni ipd. Pri teh elektromotorijih je $e znagilno, da so tokovi v praznem
teku veckrat enako veliki kot pri obremenitvi. Zato se ti elektromotorji v
praznem teku enako segrevajo kot pri obremenitvi.

b) Elektromotorji z zagonskim kondenzatorjem in centrifugalnim
stikalom

Ti elektromotorji imajo tipsko oznako (2)(3)ESK (na primer ESK 90 L2).
Kondenzatorji teh elektromotorjev so prikljuéeni le kratek Gas ob zagonu.
Ko je Stevilo vrtljajev dovolj veliko, izklopi centrifugalno stikalo zagonski
kondenzator in pomoZno fazo. Kapacitivnosti kondenzatorjev so velike,
zato uporabljamo elektrolitne kondenzatorje. Zagonski vrtilni momenti so
relativno veliki in zna3ajo do 250% nazivnega momenta. Elektromotorji so
primerni za najteZje zagone in obratovanja, kot so: obratovanje kompre-
sorjev ter drugih teZjih kmetijskih strojev, raznih stiskalnic, miinov in
podobno. Ti elektromotorji imajo pri zagonu precej velike tokove in zato
povzrotajo na Sibkih omreZjih velike padce napetosti. Da bi omogogili
zagon tudi v takih pogojih, so ti elektromotorji grajeni tako, da zaganjajo 3e
pri napetosti 195 V pri polni obremenitvi. Vegina teh elektromotorjev ima
tudi precejSnje termicne rezerve, tako da jim tudi dalj$e obremenitve ali
obratovanije pri nekoliko zniZani napetosti (priblizno 200 V) ne $kodujejo.

¢) Elektromotorji s pogonskim in zagonskim kondenzatorjem ter s cen-
trifugalnim stikalom

Tipska oznaka je EKSK (na primer EKSK 112 M4), oziroma, EKSKA ali
EKSKE, e imajo vgrajeno zadtito. Ti elektromotorji zdruZujejo v sebi
znatilne lastnosti elektromotorjev pod a in b.

Elektricna izvedba

Nazivna snaga

Snage, navedene u tabelama, su nazivne snage koje elektromotori prenose
na osovine kod trajnog opterecenja, kod nazivnog napona i frekvencije, pri
temperaturi okoline koja nije visa od 40°C, na nadmorskoj visini do 1000 m.

Promjena snage

Snaga elektromotora moze se povecati ili smanijiti ako se promijene sli-

jedeCi pogonski uvjeti:

1. ako se promijeni napon mreze ili frekvencija za vise od +6%

2. ako se promijene uvjeti hladenja

3. ako elektromotori rade u posebnom pogonu

4. ukoliko moraju elektromotori odgovarati jo3 i drugim propisima, osim
IEC 34 odnosno DIN VDE 0530 T1.

Napon i frekvencija

Standardni elektromotori su elektromotori gradeni za prikljuéak na mrezu
od 230 V 50 Hz. Na poseban zahtjev moZemo izraditi elektromotore i za
ostale napone i frekvencije.

lzvedbe

S obzirom na izvedbu pomocne faze dijelimo jednofazne elektromotore na:

a) jednofazne elektromotore s trajno prikljuéenim tj. pogonskim konden-
zatorom

b) jednofazne elektromotore sa zaletnim kondenzatorom

¢) jednofazne elektromotore sa zaletnim i pogonskim kondenzatorom.

a) Elektromotori s pogonskim kondenzatorom

Tipska oznaka za ove elektromotore je (2)(3)EK (na primjer EK 90 L4).
Kondenzatori tih elektromotora su za vrijeme rada trajno prikljugeni.
zradeni su iz metalizirane polipropilenske folije. Zbog relativno malih
zaletnih momenata vrtnje (vidi tabelu) i velikih sposobnosti podno3enja
kratkotrajnih opterecenja ovi su elektromotori vrlo pogodni za pogon stro-
jeva i naprava, kao $to su ventilatori, cirkularke, brusni i polirni strojevi,
razne mjesalice, rotodinamicke pumpe, razni mlinovi i prede koji nemaju
ugradene velike mase i €iji se zalet vrti bez tereta. Za ove elektromotore je
karakteristiCno da je struja Gesto u praznom hodu ista kao kod opterecenja.
Zbog toga se ovi elektromotori u praznom hodu jednako zagrijavaju kao
kod opterecenja.

b) Elektromotori sa zaletnim kondenzatorom i centrifugalnom sklopkom
Ovi elektromotori imaju oznaku tipa (2)(3) ESK (na primjer ESK 90 L2).
Kondenzatori tih elektromotora su prikljuteni samo na kratko vrijeme
zaleta. Kada je brzina vrtnje dovoljno velika, centrifugalna skiopka isklopi
zaletni kondenzator i pomocnu fazu. Kapacitivnosti kandenzatora su velike
pa zato upotrebljavamo elektrolitiéne kondenzatore. Zaletni momenti vrtnje
su relativno veliki i iznose do 250% nazivnog momenta vrtnje. Ovi elek-
tromotori su pogodni za najteZe zalete i pogone kao npr. pogon kompre-
sora i teZih poljoprivrednih strojeva, raznih presa, mlinova i sliéno. Qvi
elektromotori imaju pri zaletu priliéno velike zaletne struje i zato
prouzrokuju na slabim mreZama velike padove napona. Kako bi omogudili
zaleti u ovakovim uvjetima, gradeni su tako da je mogué zalet i kod 195 V
pri punom opterecenju. Vetina ovih elektromotora ima priliéne termicke
rezerve tako da im ne Stete duZa opterecenja ili pogon kod snizenog
napona (priblizno 200 V).

¢) Elektromotori s pogonskim i zaletnim kondenzatorom i centrifugal-
nom sklopkom

Tipska oznaka EKSK (na primjer EKSK 112 M4), odnosno EKSKA ili EKSKE
ako imaju ugradenu termicku zastitu. Ovi elektromotori ujedinjavaju u
sebi osobine elektromotora pod ai b.



Termiéna zasgita
Tudi enofazne elektromotorie si lahko €itijo uporabniki sami z za3€itnimi
stikali (glej str. 9). Na Zeljo naro€nikov pa vgrajujemo v elektromotorie:
1. Avtomatsko termiéno zadito (bimetal v navitju elektromotorja)
- 0znaka A
2. Elektronsko termitno za$&ito (termistor v navitju elektromotorja);
- oznaka E

Elektronska termitna za3ita predstavlja popolno za$éito elektromotoria,

ker reagira v naslednjih primerih:

1. Kratki stik (elektromotor zavrt)

2. Pretezki zagon (elektromotor je obremenjen s prevelikim bremenom)

3. Preobremenitev (elektromotor je obremenjen s prevelikim bremenom)

4. Prenizka ali previsoka napetost mreZe oziroma frekvenca

5. Nezadostna ventilacija (onemogoCen pretok ali previsoka temperatura
hladilnega zraka in drugo)

Avtomatska termiéna zasita z bimetalnim stikalom v navitju elektromo-
torja v primeru kratkega stika in preteZkega zagona ni najbolj u¢inkovita
zaradi prepotasnega reagiranja. Avtomatska termigna zaS¢tna stikala so za
manijse modi elektromotorjev lahko vezana v tokokrog navitij, za vetje
modi je potrebno dodatno prigraditi kontaktorie.

Termiéno zas€itno stikalo z avtomatskim ponovnim vklopom pa samo
ponovno vkljudi elektromotor po njegovi ohladitvi. Ta stikala se lahko
uporabljajo samo tam, kjer to dovoljujejo varnostni predpisi. Njihova
uporaba ni dovoljena pri elektromotoriih, ki poganjajo stroje in naprave, pri
katerih lahko trenutni in nepritakovani ponovni zagon elektromotorja
povzrogi telesno poskodbo uporabnika (npr. pri kroZnih Zagah, mizarskih
strojih, brusnih strojin, itd). Avtomatska termi¢na zagita (bimetal v navitju
elektromotorja) avtomatsko ponovno vkljuéi elektromotor (do velikosti 80
bimetal direktno vkljudi in izkljuéi elektromotor, pri vetjih tipih pa so
potrebne dodatne vklopne naprave - kontaktorji). Pri elektronski termicni
zaititi se izklopna elektronika lahko priredi za avtomatski ali roéni ponovni
vklop.

Termi¢na zagitna stikala dolofamo v skladu z |EC 34-11.
Avtomatska termicna za$€itna stikala so za manjSe moti elektromotorjev

lahko direktno vezana v tokokrog navitij, za veje moti pa je potrebno
dodatno prigraditi kontaktorje.
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Termicka zastita
Korisnici mogu sami zastititi takoder jednofazne elektromotore pomocu zastit-
nih sklopki (vidi stranicu 9). Na Zelju kupaca ugradujemo u elektromotore:
1. Automatsku termittku zaStitu (bimetal u namotu elektromotora)
- 0znaka A
2. Elektronsku termicku zastitu (termistor u namotu elektromotora)
- oznaka E

Elektronska termitka zaStita predstavljaju potpunu zastitu elektromotora

jer reagiraju u slijede€im uvjetima:

1. Kratki spoj (blokiran elektromotor)

. Preteski zalet (elektromotor je opterecen s prevelikim teretom)

. Preopterecenie (elektromotor je opterecen s prevelikim teretom)

. Preniski ili previsoki napon mrezZe ili frekvencije

. Nedovoljna ventilacija (onemoguden dotok ili previsoka temperatura
rashladnog zraka i druga)

[ S N

Automatska termitka zadtita s bimetalnom sklopkom u namotu elektro-
motora u slu€aju kratkog spoja ili prete3kog zaleta nije dovoljno efikasna
zbog presporog reagiranja bimetala. Automatske termicke sklopke su za
manije snage elektromotora direktno vezane u strujni krug namota, dok je
za vece snage potrebna dodatna prigradnja kontaktora.

Termitka zaStitna sklopka s automatskim ponovnim uklapanjem sama
ponovo uklopi elektromotor, &im se dovoljno ohladi. Ove sklopke se smiju
upotrebljavati samo tamo, gdje to dozvoljavaju sigurnosni propisi.
Njihova primjena nije dozvoljena za elektromatore koji sluZe za pogon stro-
jeva i naprava kod kojih trenutaéno i neotekivano uklapanje moze
prouzrokovati tjelesnu povredu korisnika (npr.: kod pile cirkularke, kod sto-
larskih i brusnih strojeva, vr3alica itd.). Automatska termitka zaStita
(bimetal u namotu elektromotora) automatsko ponovno uklopi elektro-
motor (do veliine 80 bimetal direktno uklopii isklopi elektromotor, dok su
za vece tipove potrebne dodatne uklopne naprave - kontaktori). Kod elek-
tronske termicke zatite se isklopna elektronika moZe prirediti za
automatsko ili ruéno ponovno uklapanje.

Termitke zadtitne skloke odredujemo u skladu s |EC publ. 34-11.
Avtomatske termicke sklopke su za manje snage elektromotora direktno

vezane u strujni krug namota dok je za ve€e snage potrebna dodatna pri-
gradnja kontaktora.



Obratovalni podatki enofaznih asinhronskih elektromotorjev

Standardna napetost: 230 V, frekvenca: 50 Hz.

Elektromotorji s pogonskim kondenzatorjem

Napon 230 V frekvencija: 50 Hz.

Elektromotori s pogonskim kondenzatorom

Pogonski podaci jednofaznih asinhronih elektromotora

JEK 80IM B3 2EK 71 IM B3 EK90IM B3
Obratovalne vrednosti pri nazivni moti
) ) Nazivna moé Pogonske vrednosti kot nazivne snage ":ﬁ,s.fkéa foderiabs
TT?; mofor2 | Nazivna snaga | Hitrost vrtenja | Nazivnitok pri[ Izkoritek | Faktor moci | _tz_ M Mm | pasa za obiik[kapacitivnost)  Napetost
Brzinavrtnjg | Nazivnastruja | Korisnost |Faktor snage In Mn Mn M B3 Kapacitet Napon
KW N kod 400V n kg v
min ! A o £os cQ nF

2-polni  Sinhronska hitrost vrtenja Sinhronska brzina vrinje n, =3000min”
2EK 56 A2 0,08 2710 0,53 51 0,99 2,4 0,80 1,70 3 3 400
2EK 56 B2 0,09 2770 0,75 53 0,98 2,9 0,70 1,75 3,5 4 400
2EK 63 A2 0,12 2830 0,95 61 0,92 3,0 0,50 2,00 3,6 4 400
2EK 63 B2 0,18 2830 1,35 61 0,95 3,3 0,50 1,90 4 6,3 400
2EK 71 A2 0,25 2850 1,67 67 0,96 3,4 0,50 2,00 5,6 10 400
2EK 71 B2 0,37 2850 2,8 60 0,97 3,7 0,50 2,20 6.6 12 400
3EK 80 A2 0,55 2800 3.7 66 0,98 29 0,50 1,90 8.6 18 400
3EK 80 B2 0,75 2830 4.8 69 0,98 3,7 0,50 2,20 10,3 25 400
EK 90 52 1,1 2800 6,6 74 0,97 3,8 0,60 2,10 15,4 2x16 400
EKS90 L2 1,5 2860 9,5 74 0,92 5,0 0,60 3,00 19,5 2x25 400
4-polni  Sinhronska hitrost vrienja Sinhronska brzina vrinje ns =1500min™
2EK 56 A4 0,045 1330 0,60 38 0,86 17 0,66 1,5 2,9 2 400
2EK 56 B4 0,06 1350 0,74 44 0,84 1,9 0,70 1,6 3.4 3 400
2EK 63 A4 0,09 1350 0,87 51 0,93 2,2 0,65 1,7 4,0 4 400
2EK 63 B4 0,12 1380 1,1 56 0,88 2,3 0,60 1,6 4,3 5 400
2EK 71 A4 0,18 1400 1,35 62 0,94 2.7 0,55 1.7 57 8 400
2EK 71 B4 0,25 1400 1.7 64 0,99 3.0 0,50 2,2 6,5 12 400
3EK 80 A4 0,37 1410 2,55 64 0,98 3,3 0,60 2,0 88 16 400
3EK 80 B4 0,55 1410 35 69 0,98 3,5 0,60 1,9 10,7 25 400
EK 90 54 0,75 1400 4,78 73 0,93 3,5 0,60 2,2 15 25 400
EK 90 L4 1.1 1410 71 73 0,92 3,7 0,60 21 19 2x6 400

Pomen oznak Vi nazivni tok Iz zagonski tok Mn = nazivni vrtilni moment _ zagonski vrtilni moment Mm = M (omahni) vriilni moment

Znatenje oznaka nominaina struja zaletna struja nazivni moment vrinje zaletni moment vrtnje max. (prekretni) moment vrtnje
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Obratovalni podatki enofaznih asinhronskih elektromotorjev
Standardna napetost; 230 V; frekvenca: 50 Hz.

Elektromotorji z zagonskim kondenzatorjem in elektromotorji z zagon-

skim ter pogonskim kondenzatorjem
Zagon s centrifugalnim stikalom.

Pogonski podaci jednofaznih asinhronih elekiromotora
Normalan napon: 230 V; frekvencija: 50 Hz.

pogonskim kondenzatorom
Zalet sa centrifugalnom sklopkom.

Elektromotori sa zaletnim kondenzatorom i elektromotori sa zaletnim i

ESK90IMB 3 3ESK80IMB 3
EKSK112IMB 3 ESKT90IMB 3
Obratovalne vrednosti pri nazivni mogi
Pogonske vrednosti kot nazivne snage ﬂﬁiéa Kondenzator
Tilp motorja Nazivna mo& |Hitrost vrtenjal Nazivni tok pri| Izkoristek | Faktor moci Iz Mz Mm Masa za oblik| Kapacitivnost | Napetost
Tipmotora  Nazivna snaga| Brzina vrinje | Nazivna struja| Korisnost | Faktor snage In Mn Mn IMB3 Kapacitet Napon
L kod 230V n

W min* A o cos ¢ kg uF v

2-polni Sinhronska hitrost vrtenja Sinhronska brzina vrinje ns =3000min™
3ESK 80 A2 0,37 2900 4,16 58 0,66 4.3 2,3 2,4 9,2 56 280
3ESK 80 B2 0,55 2900 54 62 0,71 4,7 2.1 2,2 10,9 71 280
ESK 90 §2-1 0,75 2870 5,83 71 0,79 4.5 2.3 2,1 15,3 a0 280

| ESK90S2 1.1 2860 8,8 72 0,75 4,2 2,0 2,0 15,5 112 280 |

ESK 90 L2 1,5 2860 11,4 71 0,84 4.4 1,7 2,0 19 120 280
140 280

EKSK 100 L2 2,2 2910 16,36 77 0,79 53 2,0 2.8 23,3 3 500

4-polni  Sinhronska hitrost vrienja Sinhronska brzina vrinje ns =1500min™
3ESK 80 A4 0,25 1440 3,00 57 0,64 3,6 2,9 2,1 9,5 45 280
3ESK 80 B4 0,37 1410 42 56 0,71 3,7 2,35 1.9 11,3 56 280
ESK 90 54-1 0,55 1440 5,45 65 0,67 4.1 2.5 2.1 14,8 71 280
ESK 90 S4 0,75 1420 7,56 65 0,66 3,5 2,3 1,75 15 71 280
ESK 90 L4 1,1 1430 9,70 68 0,72 4,0 2,0 1,8 18,5 a0 280
EKSK100LB4 15 1440 13,1 74 0,71 43 2,2 2,2 222 12 280
EKSK 112 M4 2,2 1460 16,7 80 0,72 52 22 24 33,8 130 ﬁﬁg

Pomen oznak s nazivni tok Iz = zaganski tok Mn — nazivni vrtilni moment - zagonski vrtilni moment _ Mmax. (omahni) vrtilni moment
Znatenje oznaka nominalna struja zaletna struja nazivni moment vrinje zaletni moment vrinje max. (prekretni) moment vrtnje




Dimenzije enofaznih asinhronskih elektromotorjev

Elektromotoriji s pogonskim kondenzatorjem v pomozni fazi.
Oblika z nogami: IMB 3 (IMB6,IMB7,IMB8,IMV 5, IMV6)

Dimenzije jednofaznih asinhronih elektiromotora

Elektromotor sa pogonskim kondenzatorom u pomoénoj fazi.
Oblik sa nogama: MB3 (IMB6,IMB7,IMB8,IMV5,IMVE)
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Vse mere so neobvezne. Obvezne mere so vaesene v polrjene merne

skice, ki jih lahko zahtevate pri narocilu.

AB

Sve mjere su neobavezne. Obavezne mjere su unesene u potvrdene mjerne
skice koje moZete dobili na zahtjev kot narudzbe.

Tip A|lam |AaB|Aac|AaD| B |BA|BB| Cc |ca| D |DA|DB|DC| E |EA
k6 | k6

2EK 56 A, B 90 | 34 | 106 | 99 | 70 | 71 | 24 | 95 | 36 | 53 | 9 | © | M3 | M3 | 20 | 20

2EK 63 A, B 100 | 38 | 118 | 110 | 73 | 80 | 28 | 108 | 40 | 60,56 | 11 | 11 | M4 | M4 | 23 | 23

2EK71A, B 112 | 41 | 132 | 124 | 88 | 90 | 32 | 122 | 45 | 67 | 14 | 14 | M5 | M5 | 30 | 30

3EK 80 A, B 86

3ESK 80 A, B 125 | 34 | 160 | 158 | 115 30 | 128 | 50 [755 | 19 | 19 | M6 | M6 | 40 | 40

EK 80 S 100 101

ESK 90 S 188 130 120

ESKT 90 S 156,5

EK 90 L 140 | 45 | 180 | 177 [ 40 56 [ 101 | 24 | 24 | M8 | M8 | ‘50 | 50

ESK 90 L 125 155 s

ESKT 90 L 156,5

EKSK100L.LB | 160 | 48 | 205 | 196 |12 48 172 | 63 | 96

EKSKT 100 L, LB 186,5

EKSK 112 M 190 | 58 | 230 | 222 | 166 | 140 | 45 | 480 | 70 | 117 | 2B i 60

EKSKT 112 M 198

Premer konca gredi ima toleranco k6 po 1S0. Moznik in utor sta iz delana

po DIN 6885 T1.

Promijer kraja osovine ima toleranciju k6 po ISO. Utomni klin i utor su
izradeni po DIN 6885 T1.



Dimenzije enofaznih asinhronskih elekiromotorjev Dimenzije jednofaznih asinhronih elektromotora
Elektromotorji z zagonskim kondenzatorjem in elektromotorji zzagonskim  Elektromotori sa zaletnim kondenzatorom i elektromotori sa zaletnim i
in pogonskim kondenzatorjem ter s centrifugalnim stikalom v pomozni fazi. pogonskim kondenzatorom te centrifugalnom sklopkom u pomocnoj fazi.

Oblika znogami: IMB 3 (IMB 6, IMB 7, IMB 8, IMV 5, IMV 6) Oblik sa nogama: IMB 3 (IMB 6, IMB7,IMB 8, IMV 5, IMV 6)
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Vse mere so neobvezne. Obvezne mere so vnesene v potrjene merne  Sve mjere su neobavezne. Obavezne mjere su unesene u potvrdene mjerne
skice, ki jih lahko zahtevate pri naroCilu. skice koje moZete dobiti na zahtjev kot narudzbe. .
Tip F.FA| G GA | GB | GC H HA HC | HD K L LC | s, q x* | %"
max | max
2EK 56 A, B 3 72 |102| 72 | 10,2 | 56 7 105 | 150 | 6,6 | 176 | 200| ~ - 12 | 30
2EK63A, B 4 86 |125| 86 | 125 | 63 8 118 | 160 8 (198,5/226,54 - - 15 | 30
2EK71A, B 5 11,1 | 16,1 | 11,1 | 16,1 71 9 133 | 175 8 |227,5 262| - - 15 | 30
3EK80A B 270 | 316 | 17 -
3ESK 80 A, B 6 155|215 (155 | 215 | 80 10 160 | 204 9 310 1356 | 17 - 25
EK90 S 245 303 | 357
ESK90S 227 156
ESKT 90 S 19,9 | 26,9 90 | 13 [1785[ 227 | o |326|376| 12
EKS90 L 245 328 | 382 40
ESK90L 8 19,9 | 26,9 ; 227 351 | 404 168,5
ESKT 90 L 227 25
EKSK 100 L,LB
L 14
EKSKT 100 L, LB 100 | 15 | 198 | 255 373 | 425 193
EKSK 112 M 39 | 0.9 12| 18 | 223 | 275 | 12 | 380 437| 16 | 200
EKSKT 112 M

* Prostor za vstop zraka. *Prostor Za ulaz zraka.



JERMENICE

Jermenice za plo$cate jermene

Podane vrednosti v tabeli priporoéamo za naSe elektromotarie.

V tabeli navedeni premer »d« za posamezne tipe je najmanj3i dovoljeni
premer. Uporabe manjsih jermenic ne priporotamo, ker lahko pride do
okvare leZajev.

REMENICE

Remenice za plosnate remene

Date vrijednosti u tabeli preporu¢ujemo za na3e elektromotore.

U tabeli naveden promijer »d«, za pojedine tipe je najmanji dozvoljeni pre-
mer. Upotrebu manjih remenica ne preporu€ujemo jer moZe doéi do
ostecenja leZaja.

1 o

Mere v mm. Mjere u mm.
Velikost
elektromotorja
Veligina d b D I F G
elektromotora -
71 63 32 14 30 5 16,2
80 80 40 19 40 6 21,6
a0 s 100 50 24 50 8 27
g0 L 125 63 24 50 8 27
100 L 160 80 28 60 8 31
112 M 160 80 28 60 8 3
132 S 200 100 38 80 10 41,4
132 M 224 100 38 80 10 41,4

Jermenice za klinaste jermene

Za na3e elektromotorje priporofamo jermenice po DIN 2211 T3.
Mere so podane v tabeli.

Mere jermenice 50 izbrane za tip jermenov SPA po DIN 7753 T1.

V tabeli navedeni premer »d« za posamezne tipe je najmanjsi dovoljeni
premer. Uporabe manjsih jermenic ne priporoéamo, ker lahko pride do
okvare lezajev.
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Remenice za klinaste remene.

Za naSe elktromotore preporutujemo jerenice po DIN 2211 T3.
Mijere su dane u tabeli.

Mjere remenica su odabrane za tip remena SPA po DIN 7753 T1.

U tabeli naveden promier »d«, za pojedine tipe je najmaniji dozvoljeni pre-
mer. Upotrebu manjih remenica ne preporuujemo jer moZe doci do
ostecenja lezaja.

Mere v mm. Mijere u mm.
Velikost
elektromotorja
Veligina d, d i b, | T
elektromotora
90 S, L 24 | 112 2 35 50 27
100 L 28 125 2 35 60 31
1M12M 28 140 2 35 60 31
* z - Stevilo Zlebov 1328, M 38 160 3 50 80 | 414 * Z - broj Zljebova
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PROIZVODNI PROGRAM

Elektromotorji

- enofazni in trifazni elektromatorii

- elektromotorji z zunanjim rotorjem
- elektromotoriji za klimatske naprave
- elektromotorji z varnostno zavoro

- specialni elektromotorii za suSilnice
- specialni vgradni elektromotoriji

Crpalke

- horizontalne, vertikalne, normirane, podvodne in hladilne &rpalke

- samosesalne Erpalke
- Erpalke za umazano vodo

- Crpalke za agresivne medije, hidrobloki, hidropostaje

- fekalne postaje

- Erpalke za €rpanje utekoginjenega C0,

- Grpalke za pomivaine stroje

Ostali izdelki

- rineZi

- elektrohidravliéni mehanizmi
- potopna me3ala

Ostalo:

- livarske usluge
- usluge mehanske obdelave

PridrZujemo si pravico do sprememb.

PROIZVODNI PROGRAM

Elektromotori

- jednofazni i trofazni elektromotori

- elektromotori sa vanjskim rotorom
elektromotori za klimatske naprave
elekiromotori sa sigurnosnom ko¢nicom
specijalni elektromotori za suionice
specijaini ugradni elektromotori

0

Pumpe

- horizontalne, vertikalne, normirane, podvodne i pumpe za hladenje
samousisne pumpe

- pumpe za prljavu vodu

- pumpe za agresivne medije, hidroblokovi, hidrostanice

- fekalne stanice

- pumpe za pumpanije tenog CO,

- pumpe za strojeve za pranje

Ostali proizvodi

- potiskivagi

- elektrohidrauliéni mehanizmi
- potopne mjesalice

Ostalo

- lijevarske usluge
- usluge mehanicke obrade

Pridriavamo si prave do promena.

CENTER

Tabor

Radvanje

CARINARNICA
MARIBOR

Ljubljana OBl
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ELKO ELEKTROKOVINA

Proizvodnja elektromotorjev, érpalk in livara d.o.o.
Proizvodnia elektromotora, crpki i ljevaonica

TrZadka c. 23, 2000 Maribor, SLOVENIJA
tel.: +386 (0)2 33-12-220, fax: +386 (0)2 33-25-169
E-mail: elko@elkomb.si

856.200.115




